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Eigenschaften

1. Eigenschaften

1.1 Gebrauchsbestimmung

Typische Benutzer des Hipax Robot Managers sind Radiologen,
Arzthelferinnen, Rdntgenassistenten usw. Die Konfiguration kann durch
Netzwerkadministratoren oder Techniker erfolgen, oder auch durch
technisch geschultes medizinisches Personal.

1.2 Zweckbestimmung

Mit dem Hipax Robot Manager konnen CD-/DVD-/BD-Roboter der
Hersteller Epson, Rimage und Primera angesteuert werden. Der Roboter
dient dazu, Bilddaten automatisch auf CDs, DVDs oder BDs zu brennen.
Der integrierte Drucker druckt anschlieRend automatisch das Etikett auf das
Medium.

Der Hipax Robot Manager empféangt die Bilddaten Gber TCP/IP DICOM
direkt von der Modalitat oder vom Bildbearbeitungsplatz.

Der Stapel der Rohlinge wird in das daftr bestimmtes Ablagefach des
Roboters eingelegt. Der Roboter nimmt ein Medium nach dem anderen vom
Stapel, brennt die Daten darauf, bedruckt das Medium und legt es in das
Ausgabefach.

1.3 Funktionen

e Web-GUI zur Bedienung von einem beliebigen PC innerhalb des
Netzwerks

e Bildempfang Giber DICOM-Storage

e Erstellen von Brennjobs (inkl. DICOMDIR-Datei) zu
o Patienten-Medium (Bilder eines Patienten)
o Collection-Medium (Bilder mehrerer Patienten)
0 Optional: Backup-Medien

e Medien mit oder ohne Hipax Viewer

e Modglichkeit zur Verschliisselung von Patienten-/Collection-/Backup-
Medien

e Erstellen individueller Labels
e Anbindung von Robotern der Hersteller Epson, Primera oder Rimage
e CDs oder DVDs

e Erfullung der Anforderungen der DRG (Deutschen Rontgengesellschaft)
fur Patienten-CDs

e Optional: Blu-ray Disk brennen

e Optional: Mandantenabhéngige, individuelle Konfiguration (inkl. eigener
Labels)
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1.4 Module

Der Hipax Robot Manager bietet folgende Module:
Basismodul (siehe Kapitel 1.4.1)
Backup-Modul (siehe Kapitel 1.4.2)

BD-Modul (siehe Kapitel 1.4.3)
Multi-Mandanten-Modul (siehe Kapitel 1.4.4)

1.4.1 Basismodul

Mit dem Grundmodul des Hipax Robot Managers kénnen Patienten-CDs
oder DVDs erstellt werden. Je nach Einstellung enthalt jedes Medium die
Daten eines oder mehrerer Patienten (Patienten- oder Collection Medium).

Dem Hipax Medium kann ein Hipax Viewer hinzugefiigt werden. Er bietet
Werkzeuge zur Bildbearbeitung: wie Fensterung, Zoom, Spiegelung und
Rotation, Messungen, Windows-Druck. Eine spezielle PC-Ausristung ist
nicht erforderlich.

Hipax Patienten- oder Collection-Medien beinhalten auf}erdem eine
DICOMDIR-Datei und erfullen damit den DICOM Standard fur Patienten-
CDs. Auf diese Weise kdnnen die Bilder an jedem beliebigen DICOM-
Arbeitsplatz geladen und bearbeitet werden.

Wird der Brennauftrag von einer Hipax-Workstation (DW oder WS 4) aus
gestartet, kénnen auch Dokumente wie Diagnosen, Laborberichte. auf CD
gebrannt werden. Folgende Dateiformate werden z.B. unterstiitzt: Text (doc,
txt, pdf, dcm SR), Film (avi).

Um Datenmissbrauch zu vermeiden, konnen Hipax-Medien verschlisselt
werden (AES, 256 Bit). Der Zugriff auf die Daten ist dann nur nach Eingabe
eines Passworts maoglich. Die Passworter werden individuell fir jedes
einzelne Medium generiert und bei Bedarf automatisch auf ein Label
ausgedruckt. Die Passworter werden vom Hipax Robot Manager in einer
eigenen Datenbank gespeichert.

1.4.2 Backup-Modul

Mit dem Backup-Modul des Hipax Robot Managers werden zur
Bildsicherung Backup-Medien mit den Bildern mehrerer Patienten erstellt.
Die Bilddaten werden so lange gesammelt, bis die Speicherkapazitét des
verwendeten Mediums erreicht ist. Dann erst beginnt der Hipax Robot
Manager mit dem Beschreiben des Mediums.

Hipax Backup-Medien beinhalten eine DICOMDIR-Datei und erfillt damit
den DICOM Standard. Auf diese Wiese kdnnen die Bilder an jedem
beliebigen DICOM-Arbeitsplatz geladen und bearbeitet werden.

Das Backup-Modul bietet eine reine Sicherung der Bilddaten mit den im
DICOM-Header hinterlegten Patientendaten. Zur automatischen Sicherung
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der Festplatte ist die Installation einer gesonderten Backup-Software
erforderlich.

1.43 BD-Modul

Nach Freischaltung des ,,BD*“-Moduls kénnen mit dem Hipax Robot
Manager auch Blu-ray Medien erstellt werden, sofern der verwendete
Roboter Blu-ray unterstiitzt.

1.4.4 Multi-Mandanten-Modul

Nach Freischaltung des ,,Multi-Mandanten“-Moduls kénnen individuelle
Einstellungen fiir verschiedene Benutzer oder Benutzergruppen gespeichert
werden. Dies ermdglicht eine Mandantenféhigkeit. Mehrere Mandanten
kdnnen den Hipax Robot Manager gleichzeitig mit jeweils eigenen
Einstellungen verwenden.

1.45 DICOM Query/Retrieve-Modul

Das DICOM Query/Retrieve Modul dient dazu, beliebige DICOM-
Stationen nach DICOM-Dateien abzufragen, die dann automatisch auf ein
Patienten- oder Collection-Medium gebrannt werden sollen.

Bei dem DICOM Query/Retrieve Modul handelt es sich um eine eigene
Applikation, die mit dem Hipax Robot Manager assoziiert ist. Start,
Lizenzierung und Konfiguration des Moduls sind in einem eigenen Kapitel
beschrieben (siehe Kapitel 11).

2. Systemvoraussetzungen

2.1 Hardware
e Intel Core 2 Duo ab 2x2,2 GHz oder vergleichbarer AMD-Prozessor
e Mindestens 2 GB RAM
e S-ATA Il - Festplatte ab 250 GB Kapazitat
e Standard Grafikkarte
e Farbmonitor mit einer Auflésung ab 1280x1024 Pixel
o Netzwerkkarte
e > 100 Mbit-Netzwerk
e CD-Laufwerk fur die Installation der Software
e USB 2.0 Steckplatz fur den Dongle (Software-Lizenzierung)
e Roboter (Epson PP-100, Primera Disc Publisher, Rimage Roboter)
e Fur Epson: USB 2.0 Steckplatz oder Netzwerkanbindung
e Fur Primera: USB 2.0 Steckplatz
e FuUr Rimage: USB 2.0 Steckplatz oder FireWire (IEEE 1394)
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e Medien: Qualitats-Medien mit bedruckbarer Oberfl&che, passend zum
Roboter

o Etikettendrucker zum Passwortausdruck fir verschllsselte Patienten-
CDs. Getestet sind folgende Etikettendrucker: Primera LX200, Dymo
LabelWriter 400, Avery PLP 9100

2.2 Software

e Windows XP (SP 3), Vista, Windows 7

e Microsoft® SQL Server® Compact 4.0 (freier Download, siehe Kapitel
5.2.2)

e Microsoft NET Framework 4.0 Extended (kostenloser Download unter:
www.microsoft.com)

e Flr Epson: TDBridge Software, Total Disc Maker (wird mit Gerét
geliefert)

e Fur Primera: Primera PT-Burn Server Software (SDK 3, wird mit Gerat
geliefert)

e Fur Rimage: OfficeNet Suite 8 Software (wird mit Gerat geliefert)

2.3 Einschrankungen

Wir empfehlen ausdriicklich, den PC, auf dem der Hipax Robot Manager
installiert ist, nicht gleichzeitig fir andere Anwendungen (z.B,
Workstations, Server) zu nutzen.

Neben der Treiber-Software des verwendeten Roboters darf keine andere
Brenn-Software installiert sein.

2.4 Unvertraglichkeiten

Die unterstutzten Roboter sind nicht mit PCs kompatibel, die mit ATI’s
Southbridge XP (SB) 460 oder dem Vorgangermodell ausgestattet sind.
Falls ein solcher PC verwendet wird muss der USB-Anschluss uber eine
USB-PCI-Schnittstellenkarte erfolgen.

Der Hipax Robot Manager ab Version 3 ist nicht kompatibel mit dlteren
Versionen des Hipax Robot Managers.

Der Hipax Robot Manager ab Version 3 ist nicht kompatibel mit Primera
SDK-Versionen vor 3.0.4.
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3. Warnhinweise

Der aktuelle Status des Hipax Robot Managers und der Status der
verarbeiteten Brennauftrdge kann tber eine Web-Oberflache (Client User
Interface) von jedem Rechner im Netzwerk eingesehen werden. Dabei sind
eventuelle Sicherheitsrichtlinien bei der Einstellung von Firewalls auf den
jeweiligen Rechnern zu beachten. Bei der Firewall muss der
Kommunikationsport (standardmaiig 3333) des Rechners auf dem der
Service installiert ist, freigegeben sein. Der Port, auf dem der Service
lauscht, ist Gber eine Konfigurationsdatei konfigurierbar.
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4. Konzept

4.1

Begriffsklarung

e Auftrag: Ein Auftrag bezeichnet den Eingang einer bestimmten Menge
von DICOM-Daten, die zusammengehoren und auf ein oder mehrere
Medien ausgegeben werden sollen. ,,Auftrag* entspricht dem Wort
,Order* im Hipax Robot Manager. Ein Auftrag kann aus mehreren
,,Jobs* fur mehrere Medien bestehen oder nur aus einem ,,Job* fiir ein
Medium. Siehe auch die Begriffserklarung ,,Job“.

e Job: Im Zusammenhang mit der Roboter Hardware wird oft das Wort
,Job“ verwendet. Im Hipax Robot Manager wird das Wort ,,Job* daher in
genau diesem Zusammenhang weiterverwendet. Es entspricht der
Verarbeitung genau eines Mediums auf der Roboter Hardware,
unabhéngig davon, in welchem Zusammenhang es mit den Daten eines
anderen Mediums steht (falls diese zum Beispiel zu einem Auftrag
gehoren, aufgrund ihrer GroRe jedoch auf zwei Medien verteilt wurden,

1 Order, 2 Jobs).

e Medium: Das Medium ist der physikalische Datentrager (CD, DVD,
BD), welcher dem Patienten oder dem zuweisenden Arzt tibergeben wird.
Oft wird der Begriff synonym verwendet fir die Daten, die sich auf dem
Medium befinden.

e Mediumtyp: Der Mediumtyp ist die Unterscheidung flr Auftrage in
Patienten-Medien, Collection-Medien und Backup-Medien.

e Mediumgrolie: Die Mediengrolie ist die Art des Mediums, z.B. CD,
DVD, BD, etc.

4.2 DICOM-Daten empfangen und Auftrag zuweisen

4.2.1

Sendestationen: DICOM Application Entity

=

Sendestationen kdnnen sein: DICOM-Modalitaten, -Workstations, -Server.

Falls die Untersuchung, die auf ein Medium gebrannt werden soll, Bilder
oder Serien von verschiedenen Modalitaten enthalt, konnen diese nicht
direkt von den einzelnen Modalitdten an den Hipax Robot Manager
gesendet werden sondern miissen zunéchst an einer DICOM-Workstation
zusammengefasst werden.

Jede Sendestation in einem Netzwerk wird Uber ihren eigenen Application
Entity Title (AE-Title) identifiziert. Sendestationen werden daher im
Folgenden DICOM Application Entity bzw. DICOM AE genannt.

Der Hipax Robot Manager kann DICOM-Dateien (Bilder oder andere
Dateien, z.B. DICOM-PDF oder Structured Reports) von jedem DICOM
AE innerhalb des gleichen Netzwerks empfangen.
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4.2.2 Ports

Der Hipax Robot Manager lauscht auf bis zu drei verschiedenen Ports.
Damit wird unterschieden, welcher Mediumtyp aus den empfangenen Daten
erstellt werden soll:

e Patienten-Medium (Daten eines Patienten): Standard-Port 222
e Collection-Medium (Daten mehrerer Patienten): Standard Port 333

e Backup-Medium (Daten mehrerer Patienten werden gesammelt, bis das
Medium voll ist): Standard-Port 444

Der Hipax Robot Manager stellt die Daten, die er Gber einen bestimmten
Port empfangen hat, immer zu dem Mediumtyp zusammen, der fiir diesen
Port festgelegt wurde.

Die Port-Nummern sind konfigurierbar.

4.2.3 Daten empfangen

4.2.3.1 Empfangen

Ein Auftrag befindet sich so lange im Zustand ,,empfangen®, bis die Regel
zum Abschliel3en eines Auftrags erfiillt ist. Die Regel ist abhéngig vom
Mediumtyp:

e Timeout bei Patienten- und Collection-Medien (siehe Kapitel 4.2.3.2)
e Fullmenge bei Backup-Medien (siehe Kapitel 4.2.3.3)

Soweit moglich werden bei Patienten- und Collection-Medien die Bilder
einer Untersuchung und einer Serie nicht getrennt. Bei Backup-Medien
werden Serien nicht getrennt.

423.2 Timeout

Das Timeout, also der Zeitraum, innerhalb dessen Bilder fir einen Auftrag
empfangen werden, ist konfigurierbar. Dabei ist es auch méglich, das
Timeout fur bestimmte DICOM AEs spezifisch zu veréndern.

Nach jeder empfangenen DICOM-Datei wird die Zeit neu gemessen. Trifft
innerhalb des definierten Timeouts keine neue DICOM-Datei ein, gilt ein
Auftrag als abgeschlossen. Fir diesen Auftrag werden dann keine weiteren
Dateien mehr angenommen.

Mehrere Patienten-Medien kdnnen gleichzeitig erstellt werden. Die
Dateien werden zwar auf einem Port empfangen, sind aber anhand der
Patientendaten (Name und/oder ID) in den DICOM-Headern identifizierbar.
Das Timeout lauft fir jeden Auftrag unabhéngig.

Mehrere Collection-Medien kdnnen nicht gleichzeitig sondern nur
nacheinander erstellt werden. Die Auftrage werden nicht nach
Patientendaten unterschieden, weil hier die Daten mehrerer Patienten auf
das selbe Medium gebrannt werden sollen. Ein Timeout gilt also fir alle
Daten, die auf dem Port fiir Collection-Medien empfangen werden.
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4.2.3.3

4.2.3.4

4.2.4

Auch beim Empfang von Daten fir ein Backup-Medium lauft ein Timeout
fur jede empfangene Serie. Erst nach Abschluss dieses Timeouts wird die
Serie komplett einem Backup-Medium zugeordnet.

Fullmenge

Das gesamte Backup-Medium wird erst dann als Auftrag abgeschlossen,
wenn die definierte Fillmenge erreicht ist (z.B. 80%).

Datenempfang abschlielR3en

Sobald der Datenempfang flr einen Auftrag beendet wurde, nimmt der
Hipax Robot Manager fir diesen Auftrag keine Daten mehr an, selbst dann
nicht, wenn weitere eingehende DICOM-Bilder aufgrund der Study-ID, des
Patientennamens und der Patienten-1D zum aktuellen Auftrag dazu gehdren
wirde.

Aus den Daten, die nicht mehr angenommen werden, erstellt der Hipax
Robot Manager einen neuen Auftrag.

Mandanten

Bei Verwendung des Hipax Robot Managers ohne Multi-Mandanten-
Modul ist nur ein einziger Mandant definiert. Dieser Mandant ist
automatisch auch der Standard-Mandant.

Bei Verwendung des Hipax Robot Managers mit Multi-Mandanten-
Modul koénnen fir verschiedene Mandanten individuelle Einstellungen
gespeichert werden. Mandant kann eine Person sein, z.B. ein Arzt, oder eine
Personengruppe, z.B. alle Arzte einer Gemeinschaftspraxis. Ein Mandant
muss als Standard-Mandant definiert sein. Dies kann auch ein zusatzlicher
Mandant sein, der z.B. eine gesamte Praxis reprasentiert.

Der Hipax Robot Manager fuhrt automatisch drei Arbeitsschritte durch, um
herauszufinden, welchem Mandanten die empfangenen Daten zuzuordnen
sind:

1. Der Hipax Robot Manager prift, ob fiir den DICOM AE, der gerade
Bilder sendet, explizit ein bestimmter Mandant definiert ist. In diesem
Fall werden alle Daten, die der DICOM AE sendet, dem definierten
Mandanten zugeordnet.

2. Falls der DICOM AE, der gerade Bilder sendet, fir mehrere oder keinen
Mandanten definiert ist, liest der Hipax Robot Manager den Tag
»Referring Physician“ (0008,0090) im DICOM-Header der Bilder aus.
Wenn der Wert des DICOM-Tags fiir einen bestimmten Mandanten
konfiguriert ist, werden die Daten diesem Mandanten zugeordnet.

3. Falls der DICOM AE fiir mehrere oder keinen Mandanten definiert ist
und kein Mandant fur den Wert des Tags ,,Referring Physician® im
DICOM-Header der eingehenden Bilder konfiguriert ist, werden die
Daten dem Mandanten zugeordnet, der als Standard-Mandant definiert
ist.
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Der Hipax Robot Manager verwendet fur die Auftragsbearbeitung alle
Einstellungen, die fur den aktuellen Mandanten definiert sind, z.B.
MediumgroRe, Prioritét, Label-Datei.

Nachdem ein Mandant ermittelt wurde, Uberprift der Hipax Robot Manager,
ob dafur bereits ein Auftrag vorliegt, der sich im Zustand ,,Daten
empfangen® befindet. Liegt ein Auftrag vor, so werden diesem die
eingehenden Daten zugewiesen. Liegt noch kein Auftrag vor, so wird ein
neuer Auftrag erzeugt.

4.3 Auftrag verarbeiten

4.3.1 Mediumgrolie

Der Hipax Robot Manager priift, welche MediumgrélRie fir den Auftrag
definiert wurde: CD, DVD, BD.

Ubersteigt die Datenmenge fiir ein Patienten-Medium oder ein Collection-

Medium die Kapazitét des definierten Mediums, bietet der Robot Manager
die Mdglichkeit, eine andere MediumgroRe auszuwahlen. Steht eine andere
MediumgroRe nicht zur Verfligung oder reicht sie ebenfalls nicht aus, wird
der Auftrag in mehrere Jobs, also mehrere Medien, aufgeteilt. Bilder einer

Serie werden dabei soweit moglich nicht getrennt.

4.3.2 Verschlisselung

Bei entsprechender Voreinstellung wird das Medium mit AES256
verschlisselt. Dabei wird ein ZIP-Ordner der verschlisselten Daten erstellt,
deren Index sichtbar bleicht, aber deren Daten verschlisselt sind.

4.3.3 Label
Das zuvor erstellte und definierte Label wird dem Medium zugeordnet.

4.4  Auftrag an Roboter tibergeben

Der Auftrag befindet sich nun im Zustand ,,warten®. Er kann dem Roboter
ubergeben werden, sobald dieser frei ist und einen neuen Brennauftrag
annehmen kann.

Sobald der Brennvorgang beginnt wechselt der Zustand des Auftrags zu
»orennen®.
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5. Installation

5.1 Hardware installieren

1. Roboter nach Anleitung des Herstellers installieren und an den PC
anschiefRen.

2. PC mit dem lokalen Netzwerk verhinden.

5.2 Software installieren
ACHTUNG Die Reihenfolge der folgenden Schritte ist zwingend einzuhalten:

5.2.1 Roboter-Software

1. Roboter-Software von der entsprechenden Hersteller-Installations-CD
nach Anleitung des Herstellers installieren.

2. Roboter-Software nach Anleitung des Herstellers starten.

3. Testmedium Uber Roboter-Software brennen.

Bei erfolgreichem Test ist sichergestellt, dass die Roboter-Hardware
korrekt installiert, konfiguriert und an den PC angeschlossen ist.

5.2.2  Microsoft® SQL Server® Compact 4.0

5.2.2.1 Systemvoraussetzungen

Der kostenlos verfligbare Microsoft® SQL Server® Compact 4.0 muss auf
dem Hipax Robot Manager-PC installiert werden.

Systemvoraussetzungen fir Microsoft® SQL Server® Compact 4.0 ist
Microsoft .NET Framework 4.0 Extended.

ACHTUNG Das .NET Framework 4.0 Extended muss zwingend vor dem SQL Server
Compact 4.0 installiert werden.

5.2.2.2 .NET-Update Download und Installation

Die folgenden Schritte sind fur jeden einzelnen PC durchfiihren, auf dem
die Web-Oberflache genutzt werden soll.

Das gilt auch fir den PC, auf dem der Hipax Robot Manager installiert ist.
1. Browser starten.
2. Den folgenden Link in die Adresszeile des Browsers eintragen:

3. http://www.microsoft.com/downloads/de-
de/details.aspx?FamilylD=0a391abd-25c1-4fc0-919f-b21f31ab88b7

Die Download-Seite fiir Microsoft® .NET Framework 4 Extended wird
geoffnet.
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ACHTUNG

Datei dotNetFx40_Full_x86_x64.exe fiir .NET Framework 4 Extended
herunterladen.

Nicht die Client-Version verwenden!
Windows Explorer starten.
Download-Ordner 6ffnen.

Doppelter Mausklick auf die Datei dotNetFx40 Full x86_x64.exe.
Der Microsoft® Installationsassistent fiir NET Framework 4 Extended
wird geoffnet.

Installation von .NET Framework 4 Extended nach den Anweisungen
des Installationsassistenten durchfiihren.

5.2.2.3 SQL Server Download

1.
2.

Internet-Browser starten.
Den folgenden Link verwenden, um die freie Software Microsoft® SQL
Server® Compact 4.0 vom Internet herunterzuladen:

http://www.microsoft.com/downloads/de-
de/details.aspx?FamilylD=033cfb76-5382-44fb-bc7e-b3c8174832e2

Das Microsoft Download Center wird getffnet.

,Download“-Schalter der fur das lokal installierte Betriebssystem
geeigneten Version anklicken:

e SSCERuntime_x64-DEU.exe flr 64 Bit Windows
e SSCERuntime_x86-DEU.exe fir 32 Bit Windows

Download

Die ausgewdhlte Datei wird heruntergeladen und im lokalen Download-
Verzeichnis gespeichert.

5.2.2.4 SQL Server Installation

1.
2.
3.

Windows Explorer starten
Download-Verzeichnis 6ffnen.

Doppelter Mausklick auf die heruntergeladene Programmdatei fur
Microsoft® SQL Server® Compact 4.0.

Das Installationsprogramm des SQL-Servers wird gestartet.

19 von 93


http://www.microsoft.com/downloads/de-de/details.aspx?FamilyID=033cfb76-5382-44fb-bc7e-b3c8174832e2
http://www.microsoft.com/downloads/de-de/details.aspx?FamilyID=033cfb76-5382-44fb-bc7e-b3c8174832e2

Installation

Willkommen beim Setup von Microsoft SQL
Server Compact

Setup unterstitzt Sie beim Installieren, Reparieren oder
Entfernen von Microsoft SQL Server Compact 4.0 x64 DEU.
Klicken Sie auf "Weiter', um den Vorgang fortzusetzen.

WARMUNG: Dieses Programm ist weltweit urheberrechtlich
geschiitzt,

< Zurtick

4. ,Weiter“-Schalter anklicken.
Der Microsoft Lizenzvertrag wird getffnet.

il ¥ ™
14 Microsoft SQL Server 40 x64 =

Lizenzvertrag

Lesen Sie den folgenden Lizenzvertrag sorgfaltia durch. Sie missen dem
Lizenzvertrag zustimmen, bevor Sie die Installation fortsetzen kdnnen,

MICROSOFT SOFTWARE LICENSE TERMS
MICROSOFT SQL SERVER COMPACT 4.0

Diese Lizenzbestimmungen sind ein Vertrag zwischen Thnen und der Microsoft
Corporation (oder einer anderen Microsoft-Konzerngesellschaft, wenn diese an
dem Ort, an dem Sie leben, die Software lizenziert). Bitte lesen Sie die
Lizenzbestimmungen aufmerksam durch. Sie gelten fiir die oben genannte
Software und gegebenenfalls fiir die Medien, auf denen Sie diese erhalten
haben, sowie fiir alle von Microsoft diesbeziiglich angebotenen

(@ Ich stimme den Bestimmungen des Lizenzvertrags zu.

(") Ich stimme den Bestimmungen des Lizenzvertrags nicht zu.

< Zurtlick ] [ Weiter = ] [ Abbrechen

5. ,,Ich stimme den Bestimmungen des Lizenzvertrags zu*-
Radioschalter anklicken.

6. ,,Weiter“-Schalter anklicken.
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7.

Der Dialog zum Start der Installation wird getffnet.

Das Programm kann jetzt installiert werden.

Die Installation kann nun gestartet werden.

Klicken Sie auf 'Installieren’, um die Installation zu starten.

Klicken Sie auf 'Zurtick', um die Installationseinstellungen zu tberpriifen oder zu dndern.
Klicken Sie auf 'Abbrechen’, um Setup zu beenden.

Installationspfad

C:\Program Files\Microsoft SQL Server Compact Edition,

< Zurtlick ] [ Installieren ] [ Abbrechen

Installieren“-Schalter anklicken.

Der Microsoft® SQL Server® Compact 4.0 wird in das korrekte
Verzeichnis installiert.

Microsoft SQL Server Compact wird installiert

Die won Thnen ausgewshlten Programmfunktionen werden installiert,

Bitte warten Sie, wahrend Microsoft SQL Server Compact installiert wird.
Dies kann einige Minuten dauern,

Status:

< Zurtick Weiter =

Der Verlauf der Installation wird tber einen Fortschrittsbalken
angezeigt.
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Der Abschluss der Installation wird in einem weiteren Dialog angezeigt.

_
) Microsoft SQL Server Compact 4.0 x64 =

> Setup von Microsoft SQL Server Compact 4.0
x64 DEU wird abgeschlossen.

Microsoft SQL Server Compact wurde erfolgreich installiert,
Klicken Sie zum Beenden auf 'Fertig stellen'.

[ Fertig stellen ]

8. ,Fertig stellen*-Schalter anklicken.
Der Microsoft® SQL Server® Compact 4.0 ist erfolgreich installiert.

5.2.3 Hipax Robot Manager
1. Hipax Installations-CD in Leselaufwerk des PCs einlegen.
2. Windows Explorer starten.
3. Hipax Installations-CD mit Windows Explorer 6ffnen.
4

Doppelter Mausklick auf die Datei Setup.exe.
Das Hipax Installationsprogramm wird gestartet.

Den Anweisungen des Hipax Installationsprogramms folgen.
Hipax USB-Dongle am PC einstecken.

5.2.4  Web-Oberflache (Client User Interface)

Uber ein Client User Interface (hier ,,Web-Oberfliche” genannt) kann der
aktuelle Status des Hipax Robot Managers und der darauf verarbeiteten Jobs
von jedem PC im Netzwerk eingesehen werden.

Auch Konfigurationen werden tiber die Web-Oberflache verandert (siehe
Kapitel 10.).

Die Systemvoraussetzungen fir die Web-Oberflache entsprechen denen fur
den Robot Manager (siehe Kapitel 2).
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Eventuelle Sicherheitsrichtlinien bei der Einstellung von Firewalls auf den
jeweiligen Rechnern sind zu beachten. Eine Port-Freigabe fiir den
Kommunikationsport (standardmaliig 3333) des Rechners auf dem der
Service installiert ist, muss bei der Firewall existieren. Der Port, auf dem der
Service lauscht, ist Uber eine Konfigurationsdatei konfigurierbar.

5.24.1

5.24.2

Dateien installieren

Die folgenden Schritte fur jeden einzelnen PC durchfiihren, auf dem die
Web-Oberflache genutzt werden soll.

Das gilt nicht fur den PC, auf dem der Hipax Robot Manager installiert ist.

1.
2.

Windows Explorer starten.

Neuen, beliebigen Ordner auf dem PC erzeugen, auf dem die Web-
Oberflache genutzt werden soll:

Name z.B. C:\HipaxRobotManagerWebGUI\.

Uber Netzwerkzugriff Installationsverzeichnis des Hipax Robot
Managers auf dem PC 6ffnen, auf dem der Hipax Robot Manager
installiert wurde:

Standardkonfiguration: C:\Programme\Steinhart\Hipax Robot Manager
3\

Die folgenden Dateien aus dem Installationsverzeichnis in den neuen
Ordner auf dem PC kopieren, auf dem die Web-Oberflache genutzt
werden soll:

e log4net.dll

e Steinhart.Library.dll

e Steinhart.RobotDevice.dll

e Steinhart.RobotManager.WebGUI.exe

¢ Steinhart.RobotManager.WebGUI.exe.config
e Steinhart.RobotManager.WebGUI.Log.config
e System.Windows.Interactivity.dll

e WPFLocalizeExtension.dll

Die folgenden Unterordner mit samt der darin enthaltenen Dateien aus
dem Installationsverzeichnis in den neuen Ordner auf dem PC kopieren,
auf dem die Web-Oberflache genutzt werden soll:

e \de
e \en

Kommunikationsparameter konfigurieren

Die folgenden Schritte sind fur jeden einzelnen PC durchfiihren, auf dem
die Web-Oberflache genutzt werden soll.

Das gilt nicht fur den PC, auf dem der Hipax Robot Manager installiert ist.

1. Windows Explorer starten.
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2. Verzeichnis 6ffnen, in das die Dateien fiir den Web-Zugriff kopiert
wurden (siehe Kapitel 5.2.4.1, Punkt 2).

3. Rechter Mausklick auf die Datei:
Steinhart.RobotManager.WebGUI.exe.config.
Es 6ffnet sich ein Windows Kontext-Mend.

4. Menipunkt ,,Offnen mit* anklicken.
Es 6ffnet sich ein Windows Kontext-Unterment.

5. ,,Programm auswéhlen* anklicken.
Es offnet sich der ,,Offnen mit“-Dialog.

6. Das Programm ,,Editor* auswahlen.

7. ,,OK*-Schalter anklicken.
Eine Textdatei wird gedffnet. Der Text enthélt die folgende Zeile:
<value>http:// 127.0.0.1:3333/RobotManager/</value>
mit einer IP-Adresse (127.0.0.1 fur den Local Host) und einer Port-
Nummer (Standard: 3333).
8. IP-Adresse des Rechners eingeben, auf dem der Hipax Robot Manager
installiert ist:
Beispiel: <value>http://192.168.10.10:3333/RobotManager/</value>
9. Nummer des Kommunikationsports eingeben, auf dem der Hipax Robot
Manager Service lauscht:
Standard: <value>http://192.168.10.10:3333/RobotManager/</value>

5.2.5 Einstellungen an der Sendestation(DICOM AE)

Fur den DICOM-Versand an den Hipax Robot Manager miissen an den
Sendestationen (Modalitat, Arbeitsplatz), hier ,,DICOM AE" genannt
(DICOM Application Entity), folgende Daten eingegeben werden:

e AE-Title: DICOM Identifikationsname des Hipax Robot Managers im
Netzwerk.

e Host: TCP/IP-Adresse des Hipax Robot Managers

e Port des Hipax Robot Managers. Standardeinstellungen:
- 222 fur Patienten-Medien (Patienten-CDs)
- 333 fir Collection-Medien
- 444 fur Backup-Medien

ACHTUNG Einstellungen an den Modalitéten durfen nur durch Service-Mitarbeiter des
jeweiligen Herstellers durchgefiihrt werden.

5.2.6 DICOM Query Retrieve-Modul

Bei dem DICOM Query/Retrieve-Modul handelt es sich um eine eigene
Applikation, die aber automatisch zusammen mit dem Hipax Robot
Manager installiert wird.
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6. Programmstart

6.1 Service oder Applikation

Der Hipax Robot Manager ist eine Client-Server-Anwendung. Auf dem
Rechner, an den die Roboter-Hardware angeschlossen ist, lauft der Hipax
Robot Manager als Service.

Der Hipax Robot Manager kann auch als Applikation installiert werden.
Dann ist die Ausflihrung abhéngig von der Benutzeranmeldung.

::"g_“ Die Rimage-Version des Hipax Robot Managers muss nicht zwingend auf
dem Rechner installiert werden, an dem der Roboter angeschlossen ist. Sie
kann auch auf einem anderen Rechner im Netzwerk laufen.

6.2 Autostart des Services

Als Service funktioniert der Hipax Robot Manager unabhéngig von der
Benutzeranmeldung am Betriebssystem des Rechners. Der Service wird
automatisch nach Start des Betriebssystems gestartet.

Als Applikation kann der Hipax Robot Manager in den Autostart des
jeweiligen Benutzers gelegt werden.

6.3 Manueller Start des Services

Soll der Service manuell gestartet werden, so muss dies in der Dienste-
Verwaltung von Windows konfiguriert werden.

Anleitung zum automatischen Starten bzw. Beenden fur Windows XP:

1. Windows-Funktion ausfiihren:

notart -, Systemsteuerung® - ,,Verwaltung“ - ,,Dienste” - ,,Hipax
Robot Manager*

2. ,,Den Dienst starten“ oder ,,Den Dienst beenden* auswahlen.
oder

3. Rechter Mausklick auf ,,Hipax Robot Manager*.
Es 6ffnet sich ein Dialog.

4. | Starttyp” auf ,,Manuell* setzen.
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6.4 Web-Oberflache (Client User Interface) starten

6.4.1 Rechner, auf dem der Robot Manager installiert ist

» Windows Startfunktion an dem Rechner ausfiihren, auf dem der Service
installiert wurde:

Windows-Startfunktion: ,,Start“ - ,,Programme* - , Steinhart” ->
»Hipax Robot Manager 3“ - ,,Hipax Robot Manager 3*

Oder:
» Doppelter Mausklick auf das folgende Symbol auf dem Desktop:

Die Web-Oberflache des Hipax Robot Managers wird gedffnet.

ﬁ:" Die Web-Oberflache ist zundchst in englischer Sprache, kann aber ins
Deutsche geandert werden (siehe Kapitel 8).

Die Web-Oberflache kann auch dann genutzt werden, wenn der Hipax
Robot Manager als Applikation betrieben wird (siehe Kapitel 6.1).

6.4.2 Andere Rechner im Netzwerk

Uber ein Client User Interface (hier ,,Web-Oberfliche” genannt) kann der
aktuelle Status des Hipax Robot Managers und der darauf verarbeiteten Jobs
von jedem PC im Netzwerk eingesehen werden.

Um die Web-Oberflache auf einem Rechner im Netzwerk zu starten, auf
dem der Hipax Robot Manager nicht installiert ist, ist wie folgt vorzugehen:

1. Windows Explorer starten.

2. Ordner 6ffnen, in den die Installationsdateien der Web-Oberfl&che
kopiert wurden (siehe Kapitel 5.2.4.1):

Beispiel: C:\HipaxRobotManagerWebGUI\.

3. Web-Applikation starten:
Steinhart.RobotManager.WebGUI.exe.
Die Web-Oberflache des Hipax Robot Managers wird getffnet.

§ Die Web-Oberflache ist zunéchst in englischer Sprache, kann aber ins
Deutsche geandert werden (siehe Kapitel 8).

6.5 DICOM Query Retrieve-Modul starten

Bei dem DICOM Query/Retrieve-Modul handelt es sich um eine eigene
Applikation, die tiber den Windows Explorer gestartet wird (siehe
Kapitel 11.3).
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7. Software lizenzieren

7.1

Robot Manager lizenzieren

o

Die Lizenzierung erfolgt Giber den Dongle und uber einen Module-Key.
Der Module-Key ist Teil des Hipax Robot Manager Installationspakets.

Ohne Dongle und ohne Eingabe eines glltigen Module-Keys lauft die
Software im Demo-Modus.

Der Demo-Modus ist durch einen ,,Demo*“-Schriftzug in der Kopfzeile des
Programms erkennbar:

Robot M 3
AEQR RebetManager3ty

Ist das Programm voll lizenziert, verschwindet dieser Schriftzug.

Der Module-Key wird auf der Konfigurationsseite der Robot Manager Web-
Oberflache eingegeben:

1. Schalter mit dem Schraubenschlisselsymbol anklicken.

7

Es 6ffnet sich eine Passwort-Abfrage.

2. ,,OK*-Schalter ohne Eingabe eines Passworts anklicken.
Die Konfigurationsseite wird getffnet.

Im unteren Bereich der Seite befindet sich das Feld ,,Dongle and
module key*. Hier wird der Key des eingesteckten Dongles angezeigt.

Dongle and module key:

Actual dongle key: SICPE-LYFBL-3ASPU-T7EPVE-3Y52U

Actual module key: - - - - Change... |
3. ,,Change*-Schalter anklicken.
Change...

Das Eingabefeld ,,Insert your module key here* wird sichtbar.

Dongle and module key:
Actual dongle key: SICPK-LYFBL-3ASPU-7ERVE-3YS2U

Actual module key:

Insert your module kay hera: I - - - - OK Cancel

4. Module-Key eingeben.

»,OK*-Schalter anklicken.
Der Module-Key erscheint im ,,Dongle and module key*“-Feld.

6. ,,Save“-Schalter anklicken.
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Save

Der Module-Key wird gespeichert und dem Server mitgeteilt.

7.2 DICOM Query/Retrieve-Modul lizenzieren

Bei dem DICOM Query/Retrieve-Modul handelt es sich um eine eigene
Applikation:

Beim ersten Start der Applikation 6ffnet sich zunéchst ein Dialog zur
Eingabe eines Module Keys, tber den das Modul freigeschaltet werden
muss (siehe Kapitel 11.3). Der Module Key ist der selbe, der auch fiir den
Robot Manager gilt.
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8. Sprache einstellen

8.1 Spracheinstellung Robot Manager

Die Sprache der Benutzeroberflache kann von Englisch zu Deutsch geéndert
werden:

1.

Schalter mit dem Schraubenschliisselsymbol anklicken.

/

Es offnet sich eine Passwort-Abfrage.

,OK*-Schalter ohne Eingabe eines Passworts anklicken.
Die Konfigurationsseite wird getffnet.

Im unteren Bereich der Seite befindet sich das Feld
»Spracheinstellungen®. Standardmagig ist die Sprache auf ,,English*
eingestellt.

Language settings

Select the language for the user interface: I English VI

3. ,.Select the language for the user interface*-Aufklappliste 6ffnen.

,,Deutsch* auswahlen.

5. ,,Speichern“-Schalter anklicken.

Die Spracheinstellung wird gespeichert und dem Server mitgeteilt.

8.2 Spracheinstellung DICOM Query/Retrieve Modul

Bei dem DICOM Query/Retrieve-Modul handelt es sich um eine eigene
Applikation.

Die Sprache der Benutzeroberflache der Applikation kann von Englisch zu
Deutsch geédndert werden (siehe Kapitel 11.4.2).

8.3 Spracheinstellung Label Editor

Beim Label Editor handelt es sich um eine eigene Applikation.

Die Sprache der Benutzeroberflache des Label Editors kann von Englisch zu
Deutsch geédndert werden (siehe Kapitel 12.2).
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9. Seiten-Navigation der Robot Manager Oberflache

Die Web-Oberflache des Hipax Robot Managers besteht aus vier
Hauptseiten:

o Auftragsliste (siehe Kapitel 9.1)

e Konfigurationsseite (siehe Kapitel 9.5.)
e Passwortliste (siehe Kapitel 9.3)

e Log-Liste (siehe Kapitel 9.4)

¢ Info-Seite (siehe Kapitel 9.5)

9.1 Auftragsliste

9.1.1

Die Auftragsliste zeigt den Status aller laufenden Auftrége, aller offenen
Verbindungen und des ausgewdhlten Roboters.

Auftragsliste 6ffnen

Beim Start der Web-Oberflache wird automatisch die Auftragsliste getffnet.

Aus einer anderen Seite der Web-Oberflache wird die Auftragsliste Uber das
Haussymbol getffnet:

» Schalter mit dem Haussymbol anklicken.

#

Die Auftragsliste wird geoffnet.

2N E)RD) RebotManage

Steinhart Medizinsysteme
oL el

Auftragsliste DICOM Empfanger

Empfangene Bytes: 0 Bytes

Laufende Auftrage Warteschlange Verlauf Gesendete Bytes: 0 Bytes

° In dieser Liste befinden sich alle Auftrage die derzeit bearbeitet werden.
Klicken Sie links auf den "VergréBern'-Button um den aktuellen Status eines Auftrags zu sehen.

I Backup-Medien in der Liste anzeigen  [¥ In aufsteigender Reihenfolge sortiersn

Gerdtezustand

Epson PP-100

|-

Das Hauptfenster gliedert sich in drei Teile:
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e , Auftragsliste*: Ubersicht tiber alle Auftrage (siehe Kapitel 9.1.2.1)

e ,,DICOM Empfanger*: Enthéalt Informationen tber offene Verbindungen
(siehe Kapitel 9.1.2.2)

e _ Geratezustand“: Information Uber den Zustand der Roboter-Hardware
(siehe Kapitel 9.1.2.3)

9.1.2 Bereiche der Auftragsliste

9.1.2.1 Auftragsliste

Die ,,Auftragsliste” beinhaltet alle Auftrage, die gerade aktiv sind oder die
irgendwann einmal ausgefuhrt wurden.

Die Liste wird in drei Ansichten gegliedert:

e Laufende Auftrage* enthalt alle Auftrége, die sich noch in einem
aktiven Status befinden, das heif3t die noch nicht abgeschlossen oder
abgebrochen worden sind.

e Warteschlange* enthélt alle Auftrége, die soweit fertig gestellt wurden,
dass sie dem Roboter tibergeben werden kénnen, oder die bereits
ubergeben wurden und schon in der Verarbeitung sind.

e Verlauf” enthalt kurze Informationen Uber alle Auftrége, die entweder
erfolgreich abgeschlossen oder abgebrochen wurden.

9.1.2.2 DICOM Empfanger

Im ,,DICOM Empféanger* ist die GroRe aller gesendeten und bisher
empfangenen Daten angegeben.

Dariiber hinaus werden hier alle offenen Netzwerkverbindungen zu DICOM
AEs angezeigt.

9.1.2.3 Geratezustand
Im ,,Gerétezustand* sieht man den Zustand der Roboter-Hardware.

Mdogliche Hardware-Fehler werden unter Angabe der Ursachen rot
angezeigt.

9.2 Konfigurationsseite
Auf der Konfigurationsseite werden alle Einstellungen vorgenommen.
» Schalter mit dem Schraubenschlisselsymbol anklicken.

‘/-

Siehe Kapitel Fehler! Verweisquelle konnte nicht gefunden werden. ff.

9.3 Passwortliste

Die Passwortliste enthalt die Passworter aller verschliisselter Medien, die
bereits erstellt wurden.
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» Schalter mit dem Schlosssymbol anklicken.

a

Die Passwortliste wird gedffnet.
Passworter konnen Uber die Liste gesucht werden.
Passworter konnen erneut ausgedruckt werden:

1. Rechter Mausklick auf die Zeile mit dem auszudruckenden Passwort.
Es 6ffnet sich ein Kontextmend.

2. Menipunkt ,,Drucken* anklicken.
Das Passwort wird gedruckt.

Der konfigurierte Label-Drucker muss dazu an den lokalen PC
ACHTUNG angeschlossen und eingeschaltet sein.

9.4 Log-Liste

In der Log-Liste sind die Auftragsbearbeitungen der jeweils aktuellen
Sitzung ausfihrlich dokumentiert, also alle VVorgange seit dem letzten
Programm- oder Servicestart.

9.4.1 Log-Liste 6ffnen
» Schalter mit dem Listensymbol anklicken.

Die ,,Anwendungslog“-Liste wird gedffnet.

nl”la =10 Robot,Mans

Steinhart Medizinsﬁt

Anwendungslog

Die Liste nach folgendem Log-level filtern: INFO -

Zeitpunkt Level | Nachricht
04.08.2011 13:06:42 INFO
04.08.2011 13:06:42 INFO
04.08.2011 13:06:42 INFO Starting up Robot Manager 3 version 3.2 build 4168
04.08.2011 13:06:42 INFO
04.08.2011 13:06:42 INFO
04.08.2011 13:06:44 INFO License: DongleKey: "SICPK-LYFBL-3ASPU-76PV8-3Y52U°
04.08.2011 13:06:44 INFO License: ModuleKey: 'GBCAD-S15DB-HFX9E-PGLKS-8FT85"
04.08.2011 13:06:44 INFO License: RobotManager 3 is running in demo mode.
04.08.2011 13:06:44 INFO License: Blu-ray medium support is running in demo mode.
04.08.2011 13:06:44 INFO License: Multi client support is running in demo mode.
04.08.2011 13:06:44 INFO License: Backup medium support is running in demo mode.
04.08.2011 13:06:45 INFO Starting to listan with AE ROBOTMANAGER on port 0.0.0.0:222
04.08.2011 13:06:45 INFO Starting to listan with AE ROBOTMANAGER on port 0.0.0.0:333
04.08.2011 13:06:45 INFO Starting to listen with AE ROBOTMANAGER on port 0.0.0.0:444

04.08.2011 13:06:45 INFO Application has successfully started up.

9.4.2 Logs filtern
Die Logs einer Sitzung kénnen nach Dringlichkeit gefiltert werden:
1. ,,Die Liste nach folgendem Log-Level filtern“-Aufklappliste 6ffnen.
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Die Aufklapplisten enthélt vier verschiedene Statusstufen:
,DEBUG*
»INFO*
~WARN*
-ERROR*
2. Gewdnschte Statusstufe anklicken.
Die Log-Liste wird entsprechend gefiltert.

Es werden jeweils die Log-Meldung der gewahlten Status-Stufen angezeigt
und dazu alle hoheren Statusstufen.

,DEBUG" ist das niedrigste Log-Level: alle Eintrage der Log-Liste werden
angezeigt.

Bei der Auswahl ,,ERROR* werden in der Log-Liste nur Log-Meldungen
mit dem Status ,,ERROR* angezeigt.

9.4.3 Logs von friheren Sitzungen einsehen
Um Logs von fritheren Sitzungen einzusehen, ist wie folgt vorzugehen:
1. Windows Explorer starten.

2. Installationsverzeichnis 6ffnen (Standard:
C:\Programme\Steinhart\Hipax Robot Manager\).

Hier befindet sich die Datei Steinhart.RobotManager.Server.log.

Die Log-Datei wird in GroRen von jeweils 1 MB portioniert. Altere Log-
Dateien erhalten die Endung .log.n (wobei ,,n“ eine ganze Zahl ist).

9.5 Info-Seite

Die Info-Seite enthalt Informationen zum aktuellen Lizenz-Status des Hipax
Robot Managers und Kontaktdaten des Herstellers.

951 Info-Seite 6ffnen

» ,i“-Schalter in der Navigationsleiste der Robot Manager Web-
Oberflache anklicken.

o

Die ,,Info“-Seite wird getffnet.
Die Seite ist in englischer Sprache.
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Copyright and contact information:

Copyright © 2010 - 2011. All rights reserved. Made in Germany by:

Steinhart Medizinsysteme GmbH
Grubstrafie 6-8

D-79279 Vorstetten

Germany

Contact us! We will be glad to hear your feedback.
by eMail: support@hipax.de

by phone: 42 (0) 7666 - 900 70 ':-33 orline support |
by fax: +49 (0) 7666 - 900 711

License status:

Actual dongle key:  SICPK-LYFBL-3ASPU-76PVE-3YS2U
Actual module key: GBCAD-515DE-HFX9E-PGLKS-8FTBS

v Get detailed information about module licensing here:

Warning:

This computer program is protected by copyright law and international treaties. Unauthorized reproduction or distribution of this
program, or any portion of it, may result in severe civil and criminal penalties, and will be prosecuted to the maximum extent possible
under the law.

9.5.2 Detaillierte Information zum Lizenzstatus
» Schalter ,,Get detailed information about module licensing here*
anklicken.

Ein weiteres Feld wird getffnet. Es zeigt an, ob sich der Robot Manager
im Demo-Modus befindet und welche Module lizenziert sind.

9.5.3 Support

Auf der ,,Info“-Seite sind die Kontaktdaten des Herstellers flr den Support-
Fall angegeben. Der Support kann telefonisch erfolgen oder als Remote-
Sitzung tber Teamviewer:

1. ,,Online support“-Schalter anklicken falls ein Online-Support tGber
Teamviewer gewinscht ist.

Das ,,Hipax Online-Support*“-Fenster wird gedffnet:

HIPAX

Please tell your IT-Provider th
to connect to your desl

Ready to connect (secure connection)

Cancel

Es enthalt eine ID-Nummer und ein Passwort.
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2. ID-Nummer dem Service-Techniker des Herstellers mitteilen, damit
dieser die Teamviewer-Sitzung er6ffnen kann.

Im Supportfall missen die folgenden Informationen angegeben werden:
e Dongle Key

e Module Key

e Lizenzierungsstatus (Demoversion oder Vollversion)

e Freigeschaltete Module

&= Der Support ist kostenpflichtig. Wir empfehlen den Abschluss eines
Wartungsvertrags.
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10. Konfiguration

10.1 Vorbereitung

ACHTUNG

T

Eine Anderung der Software-Konfiguration kann zu schweren
Programmfehlern fiihren und darf daher ausschlieBlich durch den
Systemadministrator erfolgen.

Zu diesem Zweck sollte die Konfigurationsseite durch ein Passwort
geschutzt werden (siehe Kapitel 10.5.3).

Bei erstmaliger Konfiguration des Hipax Robot Managers empfehlen wir,
das Kapitel Konzept (Kapitel 4) genau zu lesen und die Konfiguration erst
danach vorzunehmen.

10.1.1 Vergewissern, ob der Service lauft

1. Tastenkombination ,,Strg* + ,,Alt“ + ,,Entf“ drlicken.
Es erscheint eine Windows-Liste.

2. ,,Task-Manager“ anklicken.
Es 6ffnet sich das ,, Task-Manager“-Fenster.

3. Register ,,Dienste” (Windows Vista und 7) bzw. ,,Prozesse* (Windows
XP) anklicken.

Das Register ,,Dienste* oder ,,Prozesse* wird gedffnet.

4. Nach dem Eintrag ,,Steinhart.RobotManager.Service.Exe* suchen.
Wenn Eintrag in der Liste zu finden ist, lauft der Service.

Wenn der Service nicht lauft muss er manuell gestartet werden (siehe

Kapitel 6.3).

10.1.2 Web-Oberflache starten

Siehe Kapitel 6.4.

10.2 Konfigurationsseite 6ffnen

1. Schalter mit dem Schraubenschlisselsymbol anklicken.

‘/-

Es Offnet sich eine Passwort-Abfrage.

2. ,,OK*-Schalter ohne Eingabe eines Passworts anklicken.

Die Konfigurationsseite wird getffnet (siehe Screen-Shot nachste Seite).

Der Passwortschutz dient dazu, unbefugten den Zugang zur
Konfigurationsseite zu verwehren und damit schwere Fehler durch
Falscheinstellungen zu vermeiden. Die Passworteinstellung ist in
Kapitel 10.5.3 beschrieben.
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o

nlAla =) m Robot,Mana

Steinhart Medizinsy

Kategorien Einstellungsseite

! . Allgemein
¥ Gerite
ki DICOM Entititen

’y Patienten-Medien

Allgemeine Einstellungen
+  Konfiguratinosseite fur allgemeine Einstellungen

d Mod
(% Einzel-Mandanten ( MultiMandanten ]

t
‘Wenn Sie das Passwort dndern wollen, klicken Sie auf "Passwort dndern’ und geben das alte und zweimal das e Paswort ein.

Passwort dndern

Ports:
Die Ports auf denen fiir DICOM-Daten gelauscht wird.

Part zum Lauschen fir

on Patienten'- Medien:

. Collection-Medien

Part zum Lauschen fir
Part zum Lauschen fir Dateien von 'Backug'- Medien:

Patienten-Identifizierung:
Wihlen Sie die Identifizierungsmethode eines Patientan, um neue empfangene DICOM-Daten sinem existierenden Auftrag hinzuzufiigen.
¥ Durch Namen identifizieren (" Durch ID identifizieren (~ Durch Namen und ID identifizieren

CD-Etikett-Dateien:
Der Datei-Ordner, in dem die CD-Etikett-Dateien lizgen: |C:\ProgramData\Hipax Robot Manager 3\Labels\DiscLabel Andemn...

Spracheinstellungen
Wihlen Sie die Sprache fiir die Benutzer-Oberflache:

Deutsch ¥

Dongle and module key:

Actual dongle key: SICPK-LYFBL-3ASPU-76PVE-3Y52U

Actual module key: GBCAD-SISDB-HFXIE-PGLKS-BFTES  Change...

In der linken Spalte auf der Konfigurationsseite befindet sich die Liste der
Konfigurationskategorien. In der rechten Spalte befinden sich die
entsprechenden Einstellungen.

Bei Verwendung des Hipax Robot Managers ohne ,,Multi-Mandanten*-
Modul (Multi-Mandanten) sind nur die Seiten ,,Allgemein®, ,,Hardware”,
»~Mandanten® und, optional, ,,Verschlisselung“ und ,,Backup-Medien* zu
konfigurieren. Die tbrigen Seiten sind nur bei Einsatz des ,,Multi-
Mandanten*“-Moduls erforderlich.

Die Oberflache der Konfigurationsseiten kann je nach installiertem Roboter
und nach verwendeten Modulen variieren. In der Anleitung der jeweiligen
Seiten wird auf diese Unterschiede hingewiesen.

10.3 Konfiguration speichern

ACHTUNG

Beim Hipax Robot Manager handelt es sich um eine Client-Server
Anwendung. Alle Anderungen an Einstellungen miissen durch Anklicken
des ,,Speichern“-Schalters gespeichert werden. Erst dann werden die
Anderungen dem Server mitgeteilt. Nicht gespeicherte Anderungen werden
verworfen.
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10.4 Beispiel-Konfigurationen

10.4.1 Einzelmandant

Fur die Einstellungen im Einzelmandant-Modus sind nur wenige
Arbeitsschritte erforderlich. Relevant sind hier nur die folgenden
Konfigurationsseiten:

e Allgemein

o Geréte

e Mandanten

e Verschlisselung (optional)
e Backup-Medien (optional)

:-*"E—w Patienten- und Collection-Medien stehen auch fiir den Einzelmandanten zur
Verfligung, missen aber nicht Uber die entsprechenden Seiten konfiguriert
werden.

10.4.1.1  Allgemeine Einstellungen

1. Ports einstellen, auf denen der Hipax Robot Manager lauschen soll
(siehe Kapitel 10.5.4).

2. Verzeichnis einstellen, in dem sich die Label-Datei befindet (siehe
Kapitel 10.5.6).

10.4.1.2  Gerateeinstellungen
1. Roboter auswéhlen (siehe Kapitel 10.6.2.2 oder 10.6.3.1).

2. MediumgroRen in den jeweiligen Bins einstellen (siehe Kapitel 10.6.2.3
oder 10.6.3.2).

3. Verzeichnispfad zur Kommunikation mit der Treiber-Software des
gewahlten Roboters (fiir Primera und Epson, siehe Kapitel 10.6.2.1)
oder Host und Port (fur Rimage, siehe Kapitel 0) eingeben.

10.4.1.3 Mandanteneinstellungen
1. Alle Datenfelder ausfiillen (siehe Kapitel 10.7.2.2).

2. In,,Standard-Einstellungen ... die gewinschten Einstellungen fir jeden
Medien-Auftrag vornehmen (siehe Kapitel 10.7.4):

e Label-Datei

e MediumgroRe
e Prioritat

e Verschlusselung
e Verifizierung
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10.4.1.4  Verschlusselungseinstellungen
Option, falls die Medien verschlusselt werden sollen:
1. Lange des Passworts einstellen.
2. Etikettendrucker fur den Passwort-Ausdruck auswéhlen.
Der Etikettendrucker muss eingeschaltet sein.

10.4.1.5 Einstellungen fur Backup-Medien
Option, falls Backup-Medien erstellt werden sollen.
1. Einstellungen fiir Backup-Medien vornehmen (siehe Kapitel 0).
2. Spezielle Label-Datei fur Backup-Medien auswahlen.

10.4.2 Multi-Mandanten

Fur den ,,Multi-Mandanten®“-Modus sind fast alle Konfigurationsseiten
relevant. Optional sind die Seiten ,,Verschlisselungseinstellungen* und
»Backup-Einstellungen®.

Eine Vielzahl verschiedener Einstellungen mdglich. In der Folge werden
nur einige Kombinationen behandelt:

10.4.2.1  Allgemeine Einstellungen
1. ,,Multi-Mandanten“-Modus einstellen (siehe Kapitel 10.5.2).

2. Ports einstellen, auf denen der Hipax Robot Manager lauschen soll
(siehe Kapitel 10.5.4).

3. Verzeichnis einstellen, in dem sich die Label-Datei befindet (siehe
Kapitel 10.5.6).

10.4.2.2  Gerateeinstellungen
1. Roboter auswéhlen (siehe Kapitel 10.6.2.2 oder 10.6.3.1).

2. MediumgroRen in den jeweiligen Bins einstellen (siehe Kapitel 10.6.2.3
oder 10.6.3.2).

3. Verzeichnispfad zur Kommunikation mit der Treiber-Software des
gewahlten Roboters (fiir Primera und Epson, siehe Kapitel 10.6.2.1)
oder Host und Port (fur Rimage, siehe Kapitel 0) eingeben.

10.4.2.3 Mandanteneinstellungen
1. Alle Mandanten anlegen (siehe Kapitel 10.7.3.2).

2. Standard-Mandant definieren (siehe Kapitel 10.7.3.3).

Dabei kann es sich um einen der Benutzer handeln, oder um einen
zusatzlichen Mandanten, der die Praxis repréasentiert. In diesem Fall
kann als ,,Arzt* der Name der Praxis angegeben werden.

3. Fir jeden Mandanten alle Datenfelder ausfillen (siehe Kapitel 10.7.3.4).
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4. Korrekte Eingabe im Feld ,,Zugehoriger Identifikationswert im DICOM-
Tag Referring Physician“ (siehe Kapitel 10.7.3.4).

5. In,,Standard-Einstellungen ...“ die gewinschten Einstellungen fiir den
Standard-Mandanten vornehmen (siehe Kapitel 10.7.4):

e Label-Datei

e Mediumgroiie
e Prioritat

e Verschlusselung
e Verifizierung

10.4.2.4 DICOM Application Entities

1. Alle im Netzwerk verfugbaren DICOM AEs (Sendestationen) anlegen
(siehe Kapitel 10.8.2).

2. DICOM AEs bearbeiten (siehe Kapitel 10.8.3).
3. DICOM AEs zu Mandanten zuordnen (siehe Kapitel 10.8.3.4).

10.4.2.5 Verschliusselungseinstellungen
Option, falls die Medien verschlisselt werden sollen:
» Etikettendrucker flr den Passwort-Ausdruck auswéhlen.

ACHTUNG Der Etikettendrucker muss eingeschaltet sein.

10.4.2.6  Einstellungen fur Patienten-Medien
» Einstellungen individuell fir jeden Mandanten (siehe Kapitel 10.10.2).
e Label-Datei
e MediumgroRe
e Prioritat
e Verschlusselung
e Verifizierung

10.4.2.7  Einstellungen fur Collection-Medien
» Einstellungen individuell fiir jeden Mandanten (siehe Kapitel 10.11.2).
e Label-Datei
e MediumgroRe
e Prioritat
e Verschlusselung
e Verifizierung

40 von 93



Konfiguration

10.4.2.8  Einstellungen fur Backup-Medien
Option, falls Backup-Medien erstellt werden sollen.
1. Backup-Modus auswéhlen (siehe Kapitel 10.12.2.1).
2. Einstellungen fir Backup-Medien vornehmen (siehe Kapitel 0).
3. Label-Files fir Backup-Medien auswéhlen.

10.5 Allgemeine Einstellungen

10.5.1 , Allgemeine Einstellungen“-Seite 6ffnen

» ,Allgemein“-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache
anklicken.

Allgemein

&

Die ,,Allgemeine Einstellungen®-Seite wird angezeigt:

NP2 E)G) RebotMane

Steinhart Medizinsysteme
... |

Kategorien Einstellungsseite

Allgemeine Einstellungen

: . Allgemein 5 o b - :
= Konfiguratinosseite fir allgemeine Einstellungen

B _ﬁ! Gerite

Mandanten

ator-F

Wenn Sie das Passwort dndern wollen, klicken Sie auf "Passwort dndern’ und geben das alte und zweimal das neue Paswart ein.

Passwort dndern I

Sy Verschlii

Ports:

. Patienten-Medien Die Ports auf denen fiir DICOM-Daten gelauscht wird.

Port zum Lauschen fir Dateien von ‘Fatienten™- Medien: |222
Port zum Lauschen fir Dateien von ‘Collection™- Medien: |333
Port zum Lauschen fiir Dateien von 'Backup’- Medien: |144

;. Collection-Medien

l
|
|
| & orcom emtitaten
|
|
|
|

Patienten-Identifizierung:
wahlen Sie die ifizi sines i um neue DICOM-Daten einem existiersnden Auftrag hinzuzufiigen.
* Durch Namen identifizi " Durch 1D identifizi " Durch Namen und ID identifizieren

CD-Etikett-Dateien:
Der Datei-Ordner, in dem die CD-Etikett-Dateien liegen: IC:\PngramData\Hlpax Robaot Manager 3\Labels\DiscLabel

Spracheinstellungen
W3hlen Sie die Sprache fiir die Benutzer-Oberfliche:

Deutsch =

Dongle and module key:

Actual dongle key: SICPK-LYFBL-3ASPU-T6PVE-3Y52U

Actual module key: GBCAD-SISDE-HFXSE-PGLKS-8FTES Change... I

Speichern | Abbrechen |
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10.5.2 Mandantenfahigkeit

Bei Freischaltung des ,,Multi-Mandanten* Moduls kann im Feld
»~Mandanten-Modus" tiber Radioschalter ausgewéhlt werden, ob nur ein
Mandant (,,Einzelmandant®) oder mehrere Mandanten (,,Multi-Mandanten®)
angelegt werden sollen.

Mandanten-Modus:
{* Einzel-Mandanten (~ Multi-Mandanten

Wenn das ,,Multi-Mandanten*-Modul nicht freigeschaltet wurde, ist der
»-Multi-Mandanten“-Radioschalter ausgegraut und kann nicht aktiviert
werden.

10.5.3 Passwort definieren

ACHTUNG

Der Zugang zu den Konfigurationsseiten ist Passwort geschitzt.

Im Feld ,,Administrator-Passwort“ kann ein Passwort fiir den Zugang zur
Konfigurationsseite eingegeben oder ein bestehendes Passwort verandert
werden.

Administrator-Passwort:

Wenn Sie das Passwort dndern wollen, klicken Sie auf 'Passwort andern’ und geben das alte und 2

Passwort dndern I

1. ,,Passwort andern“-Schalter anklicken.
Es Offnet sich ein Eingabebereich:

Administrator-Passwort:

Wenn Sie das Passwort &ndern wollen, klicken Sie auf "Passwort indern’ und geben das alte und zwsimal das neue Paswort ein.

Aktuelles Administrator-Passwort: I

Meues Passwort eingeben: I

Meues Passwort wiederholen: |

OK | Abbrechen I

2. Altes Passwort unter ,,Aktuelles Administrator-Passwort“ eingeben
(Standardeinstellung: Feld leer lassen).

Neues Passwort unter ,,Neues Passwort eingeben* eingeben.

4. Neues Passwort nochmals unter ,,Neues Passwort wiederholen*
eingeben.

5. ,,OK*-Schalter anklicken.
Der Eingabebereich wird geschlossen.
Das neue Passwort wird gespeichert.

Bei Verlust des Passworts ist kein Zugang zur Konfigurationsoberflache

mehr moglich. Das Passwort muss daher an einem sicheren Ort hinterlegt
werden, wo es jederzeit wieder zu finden ist.
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10.5.4 Ports einstellen

Im ,,Ports“-Feld kdnnen die Ports eingestellt werden, auf denen der Hipax
Robot Manager nach DICOM-Daten fur die verschiedenen Mediumtypen
lauschen soll.

Ports:
Die Ports auf denen fiir DICOM-Daten gelauscht wird.

Port zum Lauschen fiir Dateien von 'Patienten'- Medien: | 222
Port zum Lauschen fiir Dateien von 'Collection’- Medien: |333
Port zum Lauschen fiir Dateien von '‘Backup'- Medien: |444

Standardkonfiguration:

e Port 222: Patienten-Medium

e Port 333: Collection-Medium

e Port 444: Backup-Medium (falls ,,Backup®- Modul installiert)

10.5.5 Kiriterien zur ldentifizierung von Patienten definieren

Im Feld ,,Patienten-ldentifizierung,, stehen verschiedene Kriterien zur
Auswahl, nach denen der Hipax Robot Manager Bilder identifiziert und sie
einem Patienten-Medium zuordnet:

Patienten-Identifizierung:
Wahlen Sie die Identifizierungsmethode sines Patienten, um neue empfangene DICOM-Daten siner
{* Durch Namen identifizieren {* Durch ID identifizieren { Durch Namen und ID identifizieren

¢ Identifizierung anhand des Patientennamens
e Identifizierung anhand der Patienten-1D

e Identifizierung anhand des Patientennamens und der ID. Dabei mussen
beide Kriterien Gbereinstimmen.

10.5.6 Verzeichnispfad zur Label-Datei einstellen

Im Feld ,,CD-Etikett-Dateien® wird der Verzeichnispfad zu den
vordefinierten Label-Dateien eingestelit.

Standardkonfiguration:

e Windows XP: C:\Dokumente und
Einstellungen\Benutzer\Anwendungsdaten\ Hipax Robot Manager
3\Labels\DiscLabel

e Windows Vista und 7: C:\Users\Benutzer\AppData\Roaming\Hipax
Robot Manager 3\Labels\DiscLabel

CD-Etikett-Dateien:
Der Datei-Ordner, in dem die CD-Etikett-Dateien liagen: IC:";Pngra mData\Hipax Robot Manager 2\Labels\DiscLabel Andern... |

‘- Eine vordefinierte Hipax Label-Datei ist unter dem installierten Programm-
Pfad des Hipax Robot Managers verfuigbar: DefaultLabel.lb4.
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Der Hipax Label Editor kann verwendet werden, um neue, eigene Label-
Dateien zu erzeugen (siehe Kapitel 12.).

10.5.7 Sprache einstellen

Im ,,Spracheinstellungen®-Feld kann die Sprache der Web-Oberflache
ausgewahlt werden: Deutsch oder Englisch (siehe auch Kapitel 8):

Spracheinstellungen
W3ahlen Sie die Sprache fir die Benutzer-Oberflache: I Deutsch VI

1. ,Wahlen Sie die Sprache fur die Benutzer-Oberflache*-Aufklappliste
offnen.

2. Die gewiinschte Sprache auswéhlen:
e English
e Deutsch

10.5.8 Module-Key eingeben

Im ,,Dongle and module key“-Feld wird der Module-Key zur Lizenzierung
und zur Freischaltung zusétzlicher Module eingegeben (siehe auch
Kapitel 7).

Dongle and module key:

Actual dongle key: SICPK-LYFBL-3ASPU-TEPVE-3Y52U

Actual module key: - - - - Change... I
1. ,,Change“-Schalter anklicken.
| Changs...

Das Eingabefeld ,,Insert your module key here* wird sichtbar.

Dongle and module key:
Actual dongle key: SICPK-LYFBL-3ASPU-7EPVE-3Y52U

Actual module key:

Insert your module kay hera: I - - - - OK Cancel

2. Module-Key eingeben.

3. ,,OK*-Schalter anklicken.
Der Module-Key erscheint im ,,Dongle and module key*“-Feld.
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10.6 Gerate konfigurieren

10.6.1 , Geréateeinstellungen®-Seite 6ffnen
» ,,Gerate"-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache anklicken.

¥ Gerite

Die ,,Gerateeinstellungen*-Seite wird angezeigt.

‘- Die Ansicht der ,,Hardware*-Seite ist abhangig von der installierten Version
des Hipax Robot Managers (fur Epson, fir Primera oder fur Rimage): Die
Einstellungen fur einen Rimage-Roboter (siehe Kapitel 10.6.3)
unterscheiden sich leicht von denen fiir Epson und Primera (siehe
Kapitel 10.6.2).

10.6.2 Konfiguration fir Epson und Primera

DEABE [ o

Kategorien Finstellungsseite

.. Gerdte Einstellungen

: . Allgemein = 3 3 5
= - é Konfigurationsseite fur die Einstellungen des Roboter-Gerat

T—
Fulder W communicate with hardware:  C:\PTBurmcbs
.~ Mandanten
. Gerateliste:
ki DICOM Entititen )
- ~ — _—
“y Verschliisselung | ﬁ; Disc Publisher SE
‘y Patienten-Medien
- Disc Publisher Xi A e
. Collection-Medien
4 Backup-Medien | - S [ Right Bin 0 Media 650 M2 v ]
= [ Left Bin CD Media 650 MB ;. Select for Qutput ]
&3 piscPublisher xr
[ Kiusk ]
Disc Publicher XRP
_ v Speichern || Abbrechen

10.6.2.1 Kommunikation zwischen Robot Manager und Roboter erméglichen

Im Feld ,,Hotfolder path* ist der Verzeichnispfad angegeben, der fur die
Kommunikation mit der Hardware-Schnittstelle des Roboter-Herstellers
verwendet wird.

Hotfolder path:

Folder to communicate with hardware: C:\PTBurnlobs

Bei Epson ist das Verzeichnis bei der Installation der Treiber-Software
waéhlbar (Feld ,,Monitoring Folder* in der TDBridge Software). Der
Standardverzeichnispfad fir Epson lautet: C:\EPSON\TDBridge\Orders.

Bei Primera ist der folgende Verzeichnispfad vorgegeben: C:\PTBurnJobs.
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10.6.2.2 Roboter auswéahlen

Im ,,Gerateliste*-Feld wird der verwendete Roboter ausgewahlt. Zur
Vereinfachung der Auswahl sind alle Roboter bildlich dargestellt.

Fur Epson gibt es Abbildungen fir PP-100 und PP-50.

Fur Primera stehen folgende Roboter zur Auswahl:
e Disc Publisher SE

e Disc Publisher DP 4100

e Disc Publisher Xi

e Disc Publisher Xi2

e Disc Publisher XR

e Disc Publisher XRP / DP 4102

10.6.2.3 Mediumgro6RRe einstellen

In den ,,Bin“-Feldern wird jeweils die MediumgroRie eingestellt, die in die
verschiednen Schéchte eingelegt werden soll.

Fur Epson stehen drei bis vier Bins zur Verflgung (Bin # 1-4).
Fur Primera stehen zwei Bins zur Verfligung (Right Bin, Left Bin).

[ Right Bin CD Media 650 MB W |

[ Left Bin CD Media 650 MB w| | Select for Qutput

4. Aufklappliste 6ffnen:
CD Media 650 MB v |

5. MediumgroRe auswéhlen:
e CD Media 650 MB
CD Media 700 MB
DVD Media 4,7 GB
DVD Media 8,5 GB
Blu-ray Media 25 GB
Die verschiedenen Bins sind individuell konfigurierbar. Auf diese Weise

kdnnen z.B. Uber einen Schacht CDs uber den anderen DVDs ausgewahlt
werden.

10.6.2.4  Ausgabefach definieren

Alle verfligbaren Bins mit Ausnahme von # 1 bei Epson und ,,Right Bin“
bei Primera kdnnen als Ausgabefach fiir gebrannte und bedruckte Medien
definiert werden.

» Schalter ,,Select for Output” fur den Bin anklicken, der als
Ausgabefach genutzt werden soll.

Select for Output
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Wenn fir einen Primera Roboter der Kiosk-Modus verfugbar ist, so kann
dieser als Ausgabefach verwendet werden.

[ osk

Select for Output ]

10.6.3 Konfiguration fir Rimage

nlAlal=]0)

Kategorien

_ Mandanten

Robot Manager,3

Steinhart Medizinsysteme GmbH

Einstellungsseite

... Gerate Einstellungen

é Konfigurationsseite fur die Einstellungen des Roboter-Gerat

Hardware-communication-host:

Host: | 192.168.45.61

Port: | 4664

ki DICOM Entitiiten
=y Verschliisselung

Gerdteliste:

BEd

Producer 6100N

o] : di
_

. Collection-Medien

:-E-_;- Backup-Medien

Producer 7100N )

CD Madia 650 MB

i

<

Producer 3100N

CD Madia 650 MB

e

Professional 3400 {

<]
- )

Bin 3 CD Madia 650 MB

<

Professional 5100N

Professional 5100Nx

il

[

Speichern Abbrechen

a1 JiE3

Die Rimage OfficeNet Suite Software (Message Server) kann auf dem
selben PC betrieben werden wie der Hipax Robot Manager oder auf einem
anderen PC.

Im Feld ,,Hardware communication host*“ werden die Netzwerkdaten des
PCs angegeben, auf dem die Rimage OfficeNet Suite Software lauft.

Hardware communication host:

Host:  192.168.45.61 Port: | 4664

1. Host, IP-Adresse oder UNC-Pfad zum Rimage-Rechner in das ,,Host*-
Feld eingeben.

Wenn die Rimage OfficeNet Suite Software (Message Server) auf dem
gleichen Rechner installiert ist, wie der Hipax Robot Manager, genigt
unter ,,Host“ die Eingabe ,,localhost”.

2. Port-Nummer, auf dem der Rimage-Rechner nach Brennjobs lauscht, in
das ,,Port“-Feld eingeben. Standardkonfiguration: 4664.

Fur das Datenverzeichnis des Hipax Robot Managers existiert eine
Netzwerk-Freigabe, da sonst die Daten nicht per UNC-Pfad an den Rimage
Server Ubergeben werden kénnen.
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10.6.3.1

10.6.3.2

Standardkonfiguration:

e Windows XP: C:\Dokumente und
Einstellungen\Benutzer\Anwendungsdaten\ Hipax Robot Manager 3\Data

e Windows 7: C:\ProgramData\Hipax Robot Manager 3\Data

Roboter auswahlen

Im Feld ,,Gerateliste” wird der verwendete Roboter ausgewéhlt. Zur
Vereinfachung der Auswahl sind alle Roboter bildlich dargestelit.

Fur Rimage stehen die folgenden Roboter zur Auswahl:
e Producer 6100N

e Producer 7100N

e Producer 8100N

e Professional 2400

e Professional 3400

e Professional 5100

e Professional 5100Nx
e Professional 5300

e Professional 5300Nx
e Professional 5400

e Rimage 2000i

MediumgrolRe einstellen

T

In den ,,Bin“-Feldern wird jeweils die Mediumgrolie eingestellt, die in die
verschiedenen Schachte eingelegt werden soll.

Die Anzahl der verfligbaren Bins ist abhéngig vom gewahlten Rimage
Modell (z.B. Rimage 2000i: 2 Bins, Professional 3400: 3 Bins).

Bin 1 CD Media 650 MB |
LN
f

Bin 2 CD Media 650 MB bl
L.
i

Bin 3 CD Media 550 MB |

1. Aufklappliste 6ffnen:
CD Media 650 MB v |

2. MediumgroRe auswéhlen:
e CD Media 650 MB
e CD Media 700 MB
e DVD Media 4,7 GB
e DVD Media 8,5 GB
e Blu-ray Media 25 GB
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ACHTUNG

Die verschiedenen Bins sind individuell konfigurierbar. Auf diese Weise
kdnnen z.B. lber einen Schacht CDs uber den anderen DVDs ausgewahlt
werden.

Die gleiche Einstellung der Bins muss auch in der Rimage OfficeNet Suite
Software (System Manager) vorgenommen werden.

10.6.3.3 Ausgabefach definieren

Bei Rimage Robotern ist das Ausgabefach iber den Rimage System
Manager einstellbar.

10.7 Mandanten konfigurieren

Auf der ,,Clients Settings*-Seite werden die persdnlichen Daten des oder der
Benutzer eingegeben, die dann optional auf das Medium-Label gedruckt
werden.

Im ,,Einzelmandant“-Modus werden hier auch die Standardeinstellungen fur
Patienten- und Collection-Medien vorgenommen (siehe Kapitel 10.7.4).

Im ,,Multi-Mandanten*-Modus werden hier auch die Einstellungen fur
Patienten- und Collection-Medien des ,,Default Client” vorgenommen (siehe
Kapitel 10.7.4).

10.7.1 ,Mandanteneinstellungen“-Seite 6ffnen

e

» ,.Mandanten“-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache
anklicken.

T Mandanten

Die ,,Mandanteneinstellungen*-Seite wird angezeigt.

Die Ansicht der ,,Mandanteneinstellungen®-Seite ist abhéngig von der
Grundeinstellung: ,,Einzelmandant- oder ,,Multi-Mandanten“-Modus (siehe
Kapitel 10.5.2).

Die Einzelmandant-Konfiguration ist in Kapitel 10.7.2 beschrieben.
Die Multi-Mandanten-Konfiguration ist in Kapitel 10.7.3 beschrieben.
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10.7.2 Einzelmandant-Konfiguration

10.7.2.1

Kategorien

: . Allgemein

L ; Geridte

:_. Mandanten

ki DICOM Entititen
‘i!f Verschliisselung

"'y Patienten-Medien

. collection-Medien

10.7.2.2

-4~ Mandanten Einstellungen
_}4 Konfigurationsseite fir Mandanteninformationen (fur Etiketten-Infos und Jobverarbeitung)

Konfigurationsseite fur Einzelmandanten

hlAlalE]0)

Robot Manager.3

SteinhartMedizinsysteme GmbH

Einstellungsseite

Your Name

[ Dies ist der Standard-Mandant (falls nétig, wird dieser Mandant als Standard-Mandant verwendet)

Name: [Your Name

Institut: [Your Institution

Azt |

Postleitzahl: [Your Code

Stade: [vour City

Addresse: |vour Address

E-Mail: |

Telefon: [Your Phone

Fax: [Your Fax

Websita: [Url of your Website

Tele-Radiclogy: |

Wert im DICOM-Tag
‘Referring Physician'
(0008,0020):

[ ~ Standard-Einstellungen fiir Patienten- und Collection-Medien

Benutzerdaten eingeben

1. Benutzerdaten in die Felder der ,,Mandanteneinstellungen®-Seite
eingeben:

,Name* bezeichnet den Benutzer im Hipax Robot Manager. Der Name
hat keine Représentation aul3erhalb des Programms.
2. Die folgenden Zeilen in der Eingabemaske ausfillen.

Die Zeilen betreffen Angaben zur Arztpraxis oder zum Krankenhaus, die
optional auf das Label gedruckt werden kdnnen.

‘- Zeilen, die hier nicht gefullt werden, bleiben auf dem Label-Ausdruck leer.

»Zugehoriger Identifikationswert im DICOM-Tag Referring Physician ist
eine Option fur den ,,Multi-Mandanten“-Modus und nicht relevant fur den
»Einzelmandant*“-Modus.

Unter ,,Standard-Einstellungen ... werden die Standardeinstellungen fur die
Medien eingegeben (siehe Kapitel 10.7.4).

[ + Standard-Einstellungen fiir Patienten- und Collection-Medien
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10.7.3 Multi-Mandanten-Konfiguration

10.7.3.1  Konfigurationsseite fir Multi-Mandanten

AlAlalE]|0 Robot Manager.3

Steinhart Medizinsysteme GmbH

Kategorien Einstellungsseite

%~  Mandanten Einstellungen

' . Allgemein - - ! 3 . )
o a \_} ' Konfigurationsseite fir Mandanteninformationen (fir Etiketten-Infos und Jobverarbeitung)

LAEEEE Mandantenliste: Your Name

I-,._., MName DE,““] [ Dies ist der Standard-Mandant (falls natig, wird dieser Mandant als Standard-Mandant verwendst]

Your Institution

- Mandanten

e Name: [Your Name

P Institut: | Instituti
ki DICOM Entitéten nstitut: [ Your Institution

Azt |

£ Verschliisselung Postleitzahl: | Your Code

Stadt: [vour City

"'y Patienten-Medien Addresse: [Your Address

E-Mail: |

. collection-Medien

Telefon: |Your Phone

Fax: [Your Fax

-+ Backup-Medien

websita: |Url of your Website

Tele-Radiology: |

Wert im DICOM-Tag |
'Referring Physician'
{0008,0030):

[ - dard-Ei 1l fiir Pati - und Collection-Medien ]

In der linken Spalte der ,,Mandanteneinstellungen®-Seite fiir Multi-Mandanten-
Konfiguration befindet sich die Liste der angelegten Mandanten. StandardmaRig
ist bereits ein Mandant angelegt: ,,Your Name®.

In der rechten Spalte befinden sich die Eingabefelder fir die Benutzerdaten des
jeweiligen Mandanten.

‘. Zum Verstéandnis der Multi-Mandanten Konfiguration ist das Kapitel
Konzept (Kapitel 4) genau zu lesen und die Konfiguration erst danach
vorzunehmen.

10.7.3.2  Mandanten hinzufligen

Ein Mandant ist bereits vorab angelegt und als Standard-Mandant definiert:
,»Your Name®. Der Benutzername von ,,Your Name* kann veréndert
werden, die Felder flr ,,Your Name* kénnen ausgefiillt werden.

Um einen neuen Mandanten anzulegen ist wie folgt vorzugehen:
» Plus-Schalter anklicken:

+)

Ein neuer Eintrag erscheint in der linken Spalte der ,,Client Settings*-
Seite.

Die Eingabemaske fiir einen neuen Mandanten 6ffnet sich in der rechten
Spalte der ,,Client Settings“-Seite.
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Al~AlalE]0 Robot Manager.3

Steinhart MediZzinsysteme GmbH
-

Kategorien Einstellungsseite

“' Mandanten Einstellungen

: . Allgemein 1 " " 3 .
- 2 \_7} “  Konfigurationsseite fur Mandanteninformationen (fur Etiketten-Infos und Jobverarbeitung)

| # Gerdte

Mandantenliste: no name

. Mandanten

[ ] I™ Dies ist der Standard-Mandant (falls natig, wird dieser Mandant als Standard-Mandant verwendet)
no name

Name: |no name

Your Name Default
Your Institution

Institut: |-

ki DICOM Entititen

Arzt: [no name

¢ Verschliisselung Postleitzahl: [

Stadt: |-

‘y Patienten-Medien Addresse: |_

— E-Mail: |-
G ion-Medi

‘.. Collection-Medien Telefons [~

- Fax: |-

<. Backup-Medien !

Website: |-

Tele-Radiology: |-

Wert im DICOM-Tag [no name
"Referring Physician'
(0008,0090):

~ Standard-Einstellungen fiir Patienten- und Collection-Medien

Alle Ei hier sind die nur benutzt werden, wenn eingehende Daten nicht einem
best. durch eine Al Entity zugeordnet werden konnen. Als Resultat werden die Daten
iber den Wert im 'Referring Physician' -DICOM-Tag oder als letzte MG it dem Standard: g 3

Bevorzugte Grabe: | CD Medis 650 MB x| Prioritst: | Low |

I™ Falls die bevorzugte MediengriBe zu klein ist, ein gréBeres Medium benutzen

Diese CD-Etikett-Datei verwenden: | Standard Label | _searbeiten
I™ Jedes Medium dieses Mandanten verschliisseln
Diese druck-Datei den: | Standard Label ~| Bearbeiten

I Jedes Medium nach dem Brennprozess verifizieren

o)L L
Speichern | Abbrechen

10.7.3.3 Standard-Mandant

ACHTUNG Ein Benutzer muss als Standard-Mandant definiert sein. Es kdnnen aber
nicht mehrere Benutzer gleichzeitig Standard-Mandanten sein.

» Hakchen in das ,,Dies ist der Standard-Mandant...“-Markierungsfeld
setzen, wenn der aktuell angelegte Benutzer als Standard-Mandant
definiert werden soll (siehe Kapitel 4.2.4 Punkt 3.).

[¢ Dies ist der Standard-Mandant (falls ngtig, wird dieser Mandant als Standard-Mandant verwendet)

Der Standard-Mandant ist in der ,,Mandantenliste” als ,,Default*
gekennzeichnet.

Your Name Default
Your Institute

10.7.3.4 Benutzerdaten eingeben
1. Indie Zeile ,,Name* die Bezeichnung eingeben, iber die der aktuell
angelegte Mandant im Hipax Robot Manager identifiziert werden soll.
Der Name hat keine Reprasentation auf3erhalb des Programmes.

2. Die folgenden Zeilen in der Eingabemaske ausfiillen.

Die Zeilen betreffen Angaben zur Arztpraxis oder zum Krankenhaus, die
optional auf das Label des aktuell angelegten Benutzers gedruckt
werden konnen.
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EIE=  Zeilen, die hier nicht gefiillt werden, bleiben auf dem Label-Ausdruck leer.

3. Zeile ,,Zugehoriger Identifikationswert im DICOM-Tag Referring
Physician® ausfillen, falls die Zuordnung von Bildern zu einem
Mandanten Uber die Angabe des zuweisenden Arztes erfolgen soll (siehe
Kapitel 4.2.4, Punkt 2.).

Wert des DICOM-Tags ,,Referring Physician®, den eine empfangene
DICOM-Datei enthalten muss, damit die Daten dem aktuell angelegten
Mandanten zugeordnet werden.

Unter ,,Standard-Einstellungen ...* werden die Standardeinstellungen fir
Medien des Standard-Mandanten eingegeben (siehe Kapitel 10.7.4).

t v Standard-Einstellungen fiir Patienten- und Collection-Medien ]

10.7.4 Standard-Einstellungen eingeben

Im ,,Einzelmandant“-Modus werden unter ,,Standard-Einstellungen...” die
Standardeinstellungen flr Patienten- und Collection-Medien eingegeben.

Im ,,Multi-Mandanten*“-Modus werden hier die Standardeinstellungen von
Patienten- und Collection-Medien des ,,Default Client* eingegeben.

In beiden Fallen erhélt der entstehende Auftrag fur die Erstellung der
Medien die Einstellungen, die unter ,,Standard-Einstellungen...” definiert
wurden.

t v Standard-Einstellungen fiir Patienten- und Collection-Medien ]

1. Pfeilschalter anklicken:
W

Es Offnet sich ein Eingabebereich:

~ Standard-Einstellungen fiir Patienten- und Collection-Medien

Allz Einstellungen hier sind Standard-Einstellungen, die nur benutzt werden, wenn eingeshende Daten nicht einem
best. Mandanten durch sine zugewiesena Application Entity zugeordnet werden kinnen. Als Resultat werden die Daten
iber den Wert im 'Referring Physician' -DICOM-Tag oder als letzte Méglichkeit dem Standard-Mandanten zugeordnet.

Bevorzugte Grabe: ICD Media 650 MB ¥|  Prioritat: |an vI

[~ Falls die bevorzugte MediengraBe zu klein ist, ein groBeres Medium benutzen

Diese CD-Etikett-Datei verwenden: IStandarl:l Label j Bearbeiten |

[~ ledes Medium dieses Mandanten verschliisseln

Diese Passwort-Ausdruck-Datei venwenden: I Standard Label ;I Bearbeiten |

[~ ledes Medium nach dem Brennprozess verifizieren

‘| | vl

2. Zu verwendende Mediumgrofe aus der ,,Bevorzugte GroRRe®-
Aufklappliste auswéhlen.

Zur Auswahl stehen:
e CD Media 650 MB
e CD Media 700 MB
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e DVD Media 4,7 GB
e DVD Media 8,5 GB
e Blu-ray Media 25 GB

Die MediengroRe muss fur den verwendeten Roboter zur Verfuigung
stehen. Fir die MediumgroRe Blu-ray muss das ,,Blu-ray*-Zusatzmodul
des Robot Managers freigeschaltet sein.

Hékchen in das Markierungsfeld ,,Falls die bevorzugte Mediengrofie
zu klein ist ...” setzen, wenn eine andere Mediumgrofie verwendet
werden soll, sobald die Datenmenge die unter ,,Bevorzugte Groize”
gewdhlte MediengroRe Ubersteigt.

Prioritét, die Auftrage des aktuell angelegten Mandanten standardmaéfig
erhalten sollen, aus der ,,Prioritat“-Aufklappliste auswahlen.

Zur Auswahl stehen:
e High

e Normal

o Low

. Vordefinierte Label-Datei fiir den Aufdruck des Mediums aus der

Aufklappliste ,,Diese CD-Etikett-Datei verwenden* auswahlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Label-Dateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,General Settings“-Seite angegeben
wurde (siehe Kapitel 10.5.6).

Hakchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Medium dieses Mandanten
verschlisseln* setzen, wenn jedes Medium, das fir den aktuell
angelegten Benutzer gebrannt wird, verschlusselt werden soll.

Siehe auch die Konfigurationsseite ,,Verschlisselung“, Kapitel 10.9).
Hékchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Medium nach dem

Brennprozess verifizieren* setzen, wenn jedes Medium, das flr den
aktuell angelegten Benutzer gebrannt wird, verifiziert werden soll.

Die Daten auf jedem Medium werden daraufhin mit den Ursprungsdaten
auf der Festplatte verglichen.
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10.8 DICOM AEs (Sendestationen) konfigurieren

Nur relevant fiir den ,,Multi-Mandanten*“-Modus.

Zum Verstandnis der DICOM AE Konfiguration ist das Kapitel Konzept
(Kapitel 4) genau zu lesen und die Konfiguration erst danach vorzunehmen.

10.8.1 ,DICOM Application Entities“-Seite 6ffnen

» ,.DICOM Entities“-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache
anklicken.

ki DICOM Entities

Die ,,DICOM Application Entities“-Seite wird angezeigt.

alAlal=]0] Robot Manager.3

Steinhart Mcdizinsystér’ne GmbH
-

Kategorien Einstellungsseite

E‘i DICOM Application Entities
= Konfigurationsseite fir DICOM-entitatsspezifische Einstellungen

: . Allgemein

| # Gerite %  Hier finden Sie eine kurze Erklsrung

Application-Entity-Liste:
., Mandanten pplication-Entity-Liste

ki DICOM Entititen

Sy Verschliisselung

“y Patienten-Medien
. Collection-Medien

. Backup-Medien

Die ,,DICOM Application Entities“-Seite enthélt die Liste der
Sendestationen (Modalitaten, Workstations), die DICOM-Daten zum Robot
Manager senden.

Hier kénnen Auftrage spezifisch nach dem sendenden DICOM AE
konfiguriert und zugeordnet werden.

10.8.2 DICOM AE anlegen

Sobald der Hipax Roboter Bilder von einem DICOM AE erhélt, der noch
nicht in der ,,Application Entity-Liste” aufgefihrt ist, wird der DICOM AE
automatisch angelegt und in die Liste aufgenommen. Der AE-Title wird
automatisch bernommen und eingetragen.
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FYP2FIE)[) Robot Managers3

Steinhart Medi

Kategorien Einstellungsseite

™ h DICOM Application Entities )
= = Konfigurationsseite fir DICOM-entitdtsspezifische Einstellungen
' ¥ Gerite

ki DICOM Entititen

v Hier finden Sie eine kurze Erldirung

Application-Entity-Liste:

[laETrE {max. 16 Buchstaben)
| <Enter Description here>

% Keinem Mandanten zuordnen

(" Diese Application Entity gehart zum Mandant: | d

dium abschlieBan falls linger als |20 Saconds ] ksine Daten mahr smpfangen wurden.

Collection-Mediurn abschiieBen falls Snger als |30 Seconds | keine Daten mehr empfangen wurden. E’

Backup-Seri fieBen falls langer als | 30 Seconds | keine Daten mehr empfangen wurden.

¢ Verschliisselung

“y Patienten-Medien

|l

i Collection-Medien

Speichem | Ahhrechenl

DICOM AEs koénnen auch manuell angelegt werden:
» Plus-Schalter anklicken:

)

Ein neuer Eintrag erscheint in der DICOM AE Liste.

FYP2F B[] Robot Managers3

Steinhart Medizinsysteme GmbH

Kategorien Einstellungsseite

DICOM Application Entities

;Ll Konfigurationsseite fir DICOM-entitatsspezifische Einstellungen

~ Hier finden Sie eine kurze Erklirung

Application-Entity-Liste:

<Enter Description here>

* Keinem Mandanten zuordnen
(" Diese lication Entity geh&rt zum Mandant: Iﬁ

Patizntan-Medium sbschlisBen falls lsnger als [ 30 Seconds _¥| keine Daten mehr smpfangen wurdan.
Collection-Medium sbschlizBen falls lsnger als |30 Seconds v | keins Dsten mehr smpfangen wurdsn.
Backup-Serie abschlieBen falls linger sls [30 Seconds +| keine Daten mehr smpfangen wurden.

[AETITLE (max. 16 Buchstaben)
| <Enter Description hera>

(% Keinam Mandantan zuordnen

€ Diese Application Entity gehart zum Mandant: Iﬁ
Patientan-Madium abschliBen falls lsnger als |20 Saconds +| keine Daten mahr smpfangan wurdan.
Callection-Madium abschiisBan falls langer als |30 Saconds v | keine Daten mehr empfangen wurden.
Backup-Serie abschlieBen falls linger sls [30 Seconds _v| keine Daten mehr smpfangen wurden.

| ki DICOM Entititen |
“‘y Patienten-Medien
';, Collection-Medien

Spaichern | Abbrachen
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10.8.3 DICOM AE bearbeiten

10.8.3.1 DICOM AE aktivieren
Ein neu angelegter DICOM AE kann sofort bearbeitet werden.
Um einen bestehenden DICOM AE zu bearbeiten ist wie folgt vorzugehen:
» Stift-Schalter fir den zu bearbeitenden DICOM AE anklicken:

o

Der Eintrag in der DICOM AE Liste erhalt einen blauen Rahmen.
Die Felder sind editierbar.

AETITLE (max. 16 Buchstaben)
<Enter Description here> 6

(@ Keinem Mandanten zuordnen
" Diese Application Entity gehart zum Mandant: | =]

Patienten-Medium abschlieBen falls langer als I 30 Seconds Vl keine Daten mehr empfangen wurden.

Collection-Medium abschlieBen falls l3nger als |3Cl Seconds Yl keine Daten mehr empfangen wurden. °
Backup-Serie abschlieBen falls ldnger als I 20 Seconds VI keine Daten mehr empfangen wurden.

10.8.3.2  AE-Title eingeben

Bei automatisch erzeugten DICOM AEs wird der AE-Title automatisch
eingetragen.

Bei manuell erzeugten DICOM AEs muss der AE-Title eingegeben werden:

» AE-Title der DICOM AE eingeben, unter der sie im Netzwerk
identifiziert werden kann.

Der AE-Title muss demjenigen entsprechen, der beim Senden von
diesem DICOM AE verwendet wird.

Maximal 16 Zeichen.

10.8.3.3 Beschreibung eingeben
Eine Beschreibung des DICOM AE kann optional eingetragen werden:
» Beschreibung fiir den DICOM AE eingeben, falls gew(inscht.

10.8.3.4  Zuordnung zu einem Mandanten

Im ,,MultiClient**-Modus (siehe Kapitel 10.5.2) kann ein DICOM AE einem
bestimmten Mandanten zugeordnet werden. Daraufhin verarbeitet der Hipax
Robot Manager alle von dem DICOM AE empfangenen Daten als Auftrage

des ausgewahlten Mandanten.

1. Radioschalter ,,Diese Application Entity gehért zum Mandant:*
anklicken.

2. Mandanten aus der Aufklappliste auswéhlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Mandanten, die in
»Mandanteneinstellungen* angelegt wurden.

Die Option kann nur im ,,Multi-Mandanten*“-Modus ausgefihrt werden.
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Weitere Einstellungen zu den Auftrégen, die tber einen DICOM AE

E" empfangen werden, sind auf den Konfigurationsseiten ,,Patienten-Medium*
(siehe Kapitel 10.10) und ,,Collection-Medium* (siehe Kapitel 10.11)
einstellbar.

10.8.3.5 Timeout fur Patienten-Medien einstellen
» Timeout aus der Aufklappliste ,,Patienten-Medium abschlief3en, falls
.. auswahlen.
Standardkonfiguration: 30 Sekunden.

Die ausgewadhlte Zeit definiert, wie lange der Hipax Robot Manager auf
den Eingang weiterer DICOM-Dateien wartet, bevor er den Zustand
,Datenempfang“ beendet und einen Auftrag abschlief3t.

10.8.3.6  Timeout fur Collection-Medien einstellen
» Timeout aus der Aufklappliste ,,Collection-Medium abschlief3en, falls
.. auswahlen.
Standardkonfiguration: 30 Sekunden.

Die ausgewadhlte Zeit definiert, wie lange der Hipax Robot Manager auf
den Eingang weiterer DICOM-Dateien wartet, bevor er den Zustand
,Datenempfang“ beendet und einen Auftrag abschlief3t.

10.8.3.7 Timeout fur Backup-Medien einstellen
» Timeout aus der Aufklappliste ,,Backup-Medium abschief3en, falls ...”
auswahlen.

Die ausgewadhlte Zeit definiert, wie lange der Hipax Robot Manager auf
den Eingang der Bilder einzelner Serien wartet, bevor er den Zustand
,Datenempfang* fur die jeweilige Serie beendet.

Erst wenn das gesamte Datenvolumen der empfangenen Serien der
definierten Mediumgrolie entspricht, wird der Auftrag abgeschlossen.

10.8.4 DICOM AE l6schen

Um einen bestehenden DICOM AE aus der Liste zu l6schen, ist wie folgt
vorzugehen:

» Minus-Schalter fiir den zu l6schenden DICOM AE anklicken:

=

Der Eintrag wird unwiderruflich aus der DICOM AE Liste geldscht.
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10.9 Verschlisselung konfigurieren

Um Datenmissbrauch zu vermeiden, kénnen Hipax-Medien verschlisselt
werden (AES). Der Zugriff auf die Daten ist dann nur nach Eingabe eines
Passworts moglich. Die Passworter werden individuell flr jedes einzelne
Medium generiert und bei Bedarf automatisch auf ein Label ausgedruckt.
Die Passworter werden vom Hipax Robot Manager in einer eigenen
Datenbank gespeichert.

Auf der ,,Encryption Settings“-Konfigurationsseite konnen die
Einstellungen zur Verschlisselung verandert werden.

10.9.1 ,Verschlisselungseinstellungen®-Seite 6ffnen

» ,Verschlisselung“-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberfléche
anklicken.

[ g Verschliisselung

Die ,,Verschlusselungseinstellungen*-Seite wird angezeigt.

Robot Manager,3

Steinhart Medizinsysteme GmbhH

nlAlalE]6

Kategorien Einstellungsseite

z=:  Verschlilsselungseinstellungen
y Allgmeine Einstellungen fdr Verschlisselungen

: . Allgemein

L j' Gerite

_ Mandanten

Drucker fiir Passwort-Ausdrucke:
Diesan Drucker fiir Passwort-Ausdrucke benutzen: [phacer s25000 b5 =l Drucker-Einstellungen |

Passwort-Einstellungen:
Ein Passwort mit [n v | Buchstaben verwenden.

ki DICOM Entititen

¢ Verschliissel

Passwort-Ausdruck Etikett-Dateien:
Der Ordner mit den Passwort-Ausdruck Etikett-Dateien: | C:\ProgramData\Hipax Robot Manager 3\Labels\PasswordPrintout

111

'y Patienten-Medien

- Collection-Medien

10.9.2 Einstellungen fur die Verschlisselung verandern

10.9.2.1 Label-Drucker auswahlen und Konfigurieren

Drucker fiir Passwort-Ausdrucke:

Diesen Drucker fiir Passwort-Ausdrucke benutzen: | ohacar A25000 03 =1 Drucker-Einstellungen |

1. ,.Diesen Drucker fur Passwort-Ausdrucke benutzern:“-Aufklappliste
Offnen.
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2. Den gewiinschten Label-Drucker auswéhlen.

3. ,.Drucker-Einstellungen“-Schalter anklicken.
Es offnet sich ein Windows-Dialog zur Druckerkonfiguration.

4. Drucker nach Wunsch konfigurieren.

10.9.2.2 Passwortlange definieren

I
Passwort-Einstellungen:
Ein Passwort mil:l =1 VI Buchstaben venwenden.

1. ,,Ein Passwort mit...“-Aufklappliste 6ffnen.

2. Die gewiinschte Anzahl der Zeichen fiir das Passwort auswahlen
4,6, 8, 10 oder 12.
Die Zahl legt die L&nge des Passworts fest.

10.9.2.3  Verzeichnispfad fur Passwort-Ausdrucke festlegen

Im Feld ,,Passwort-Ausdruck Etikett-Datei* wird der Verzeichnispfad zu
den vordefinierten Passwort-Druckdateien eingestellt.

-
Passwort-Ausdruck Etikett-Dateien:
Der Ordner mit den Passwort-Ausdruck Etikett-Dateien: I C:ProgramData\Hipax Robot Manager 3\Labels\PasswordPrintou! Andern... I

Standardkonfiguration:

e Windows XP: C:\Dokumente und Einstellungen\Benutzer\
Anwendungsdaten\Hipax Robot Manager 3\Labels\PasswordPrintout

e Windows Vista und 7: C:\Users\Benutzer\AppData\Roaming\Hipax
Robot Manager 3\Labels\PasswordPrintout

Eine vordefinierte Hipax Etikett-Datei ist im Installationsverzeichnis des
Hipax Robot Managers verfugbar: DefaultPPL.1b4.

Eﬂ Falls eine eigene Etikett-Datei fir den Ausdruck von Passwortern erzeugt
werden soll, kann dazu der Hipax Label-Editor verwendet werden.

Das Erstellen von Label-Dateien ist in Kapitel 12. beschrieben.

10.10 Patienten-Medium konfigurieren
Nur relevant fur den ,,Multi-Mandanten*“-Modus.

E" Auf der Konfigurationsseite ,,Einstellungen fur Patient-Medium* kénnen fir
jeden angelegten DICOM AE, der explizit einem Mandanten zugeordnet
wurde (siehe Kapitel 10.8.3.4), individuelle Einstellungen fur die zu
erstellenden Patienten-Medien vorgenommen werden.

10.10.1 , Einstellungen fir Patienten-Medien“-Seite 6ffnen

» . Patienten-Medien“-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache
anklicken.
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"y Patienten-Medien

Die ,,Einstellungen fiir Patienten-Medien*“-Seite wird angezeigt.

© Hipax Robot Manager 3

nmn-m Robot Manag :

Kategorien

- Allgemein

Gerite

. Mandanten

Stemhart Medizinsysteme

Einstellungsseite

«-_ Einstellungen fiir Patienten-Medien

Konfigurationsseite fir Patienten-Medien spezifisch zugewiesener DICOM-Entititen eines Mandant

% Hier finden Sie sine I

Mandantenliste: Application-Entity-Liste:

4 DICOM Entititen

[ Musterklinik AETITLE (name der appiication Entity)

*Your Institution [ Falls die bevorzugta MediengréBe zu klein ist, ein gréBeres Medium benutzen

gte GriBe: ICD Media 650 MB 'I Prioritat: | Medium =
Your Name

Verschlii:

e
>

Patienten-Medien

|
|

. collection-Medien

|
|
|
|
|
|
|

-+ Backup-Medien

|

=

Diese CD-Etikett-Datei verwenden: | Standard Label x| | Bearbeiten

I™ Jedes Pati Medium dieser lication Entity

Diese Passwort-Ausdruck-Datsi verwenden: | *|  Bearbeiten |

| Jedes Patienten-Medium nach dem Brennprozess verifizieren

Die linke Spalte zeigt die Mandantenliste. Hier sind die angelegten
Mandanten aufgefihrt (siehe Kapitel 10.7.3). Die rechte Spalte zeigt die

jeweils zugeordneten DICOM AEs (siehe Kapitel 10.8.3.4).

Die Mandantenliste ist nur sichtbar, falls das Multi-Mandanten-Modul
freigeschaltet und der ,,Multi-Mandanten*-Modus aktiviert wurde (siehe
Kapitel 10.5.2).

10.10.2 Einstellungen fur Patienten-Medien bearbeiten

10.10.2.1 Mandanten auswahlen

» Linker Mausklick auf den gewtiinschten Eintrag in der Mandantenliste.

In der rechten Spalte der ,,Patient Medium Settings“-Seite werden die
dem ausgewahlten Mandanten zugeordneten DICOM AEs angezeigt.

10.10.2.2 DICOM AEs mandantenspezifisch konfigurieren

AETITLE (neme der Appiication Entity)

Bevorzugte GroBe: |CD Media 650 MB |  Prioritat: IMedium "I

[ Falls die bevorzugte MediengriiBe zu klein ist, ein griBeres Medium benutzen

Diese CD-Etikett-Datei verwenden: | Standard Label ] _Bearbeiten |
[~ Jedes Patienten-Medium dieser Application Entity verschlisseln
Diese Passwort-Ausdruck-Datei verwenden: I LI Bearbeiten |

[~ Jedes Patienten-Medium nach dem Brennprozess verifizieren
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ACHTUNG

Zu verwendende Mediumgrolie aus der ,,Bevorzugte Grofe“-
Aufklappliste auswahlen.

Zur Auswahl stehen:

e CD Media 650 MB

e CD Media 700 MB

e DVD Media 4,7 GB
e DVD Media 8,5 GB
e Blu-ray Media 25 GB

Die MediengroRe muss fiir den verwendeten Roboter zur Verfligung stehen.
Fur die MediumgroRe Blu-ray muss das ,,Blu-ray“-Zusatzmodul des Robot
Managers freigeschaltet sein.

2.

Hékchen in das Markierungsfeld ,,Falls die bevorzugte Mediengrofie
zu klein ist ...” setzen, wenn eine andere Mediumgroflie verwendet
werden soll, sobald die Datenmenge die unter ,,Bevorzugte Groize”
gewdhlte MediengroRe Ubersteigt.

Prioritét, die Auftrage des Mandanten standardmafig erhalten sollen,
aus der ,,Prioritat“-Aufklappliste auswahlen.

Zur Auswahl stehen:

e High

e Normal

e Low

Vordefinierte Label-Datei fur den Aufdruck des Mediums aus der
Aufklappliste ,,Diese CD-Etikett-Datei verwenden* auswahlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Label-Dateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,Allgemeine Einstellungen®-Seite
angegeben wurde (siehe Kapitel 10.5.6).

Hakchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Patenten-Medium dieser
Application Entity verschlisseln...” setzen, wenn jedes Medium, das
fur den Mandanten gebrannt wird, zu verschlusseln ist.

Siehe auch die Konfigurationsseite ,,Verschlisselung®, Kapitel 10.9).

Vordefinierte Label-Datei fir das Passwort-Etikett aus der Aufklappliste
,Diese Passwort-Ausdruck-Datei verwenden* auswéhlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Passwort-Etikettdateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,Verschlusselung“-Seite angegeben
wurde (siehe Kapitel 10.5.6).

Hakchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Patienten-Medium nach dem
Brennprozess verifizieren...” setzen, wenn jedes Medium, das flr den
Mandanten gebrannt wird, verifiziert werden soll.

Die Daten auf jedem Medium werden daraufhin mit den Ursprungsdaten
auf der Festplatte verglichen.
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10.11 Collection-Medium konfigurieren

‘- Die Konfiguration muss nur fur den ,,Multi-Mandanten*“-Modus
durchgefuhrt werden. Im Single Client Modus erfolgt die Konfiguration fur
das Collection-Medium auf der ,,Allgemeine Einstellungen*-Seite.

Auf der Konfigurationsseite ,,Einstellungen fur Collection-Medien* kdnnen
fur jeden angelegten DICOM AE, der explizit einem Mandanten zugeordnet
wurde (siehe Kapitel 10.8.3.4), individuelle Einstellungen fur die zu
erstellenden Collection-Medien vorgenommen werden.

10.11.1 , Collection Medium Settings“-Seite 6ffnen

» ,.Collection-Medien*-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache
anklicken.

[ . collection-Medien

Die ,,Einstellungen fir Collection-Medien*-Seite wird angezeigt.

nmn-m Robot Manag

Stelnhart Medlzmsyste e

Kategorien Einstellungsseite

# . Einstellungen fiir Collection-Medien
.25 Konfigurationsseite fir Medien mit mehreren Patienten von spez. zugewiesenen DICOM-Entitaten eines Mandanten

% Hier finden Sie eine

Mandantenliste: Application-Entity-Liste:

[ Li DICOM Entititen [M'mrui"ik I LISANIE @rmesmimemeGms
= Your Name E— Bevorzu gte GréBe: lm Priaritat: Im
orm L “four Institution [ Falls die bevorzugte MediengréBe zu klein ist, =in gréBerss Medium benutzen
=y Verschlii Diese CD-Etikett-Datei verwenden: | |  Bearbaiten I
“_ Patienten-Medien W RS EES S AR ;
= Diese Passvort-Ausdruck-Datei verwenden; | =| Besrbeiten

[ Jedes Callection-Medium dieser AE nach dem Brennprozess verifizieren

I . Collection-Medien I

-~ Backup-Medien

Die linke Spalte zeigt die Mandantenliste. Hier sind die angelegten
Mandanten aufgefihrt (siehe Kapitel 10.7.3). Die rechte Spalte zeigt die
jeweils zugeordneten DICOM AEs (siehe Kapitel 10.8.3.4).

Die Mandantenliste ist nur sichtbar ist, falls das Multi-Mandanten-Modul
bei freigeschaltet und der ,,Multi-Mandanten*-Modus aktiviert wurde (siehe
Kapitel 10.5.2).
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10.11.2 Einstellungen fur Collection-Medien bearbeiten

10.11.2.1 Mandanten auswahlen

» Linker Mausklick auf den gewunschten Eintrag in der Mandantenliste.

In der rechten Spalte der ,,Collection Medium Settings*-Seite werden
die dem ausgewéhlten Mandanten zugeordneten DICOM AEs angezeigt.

10.11.2.2 DICOM AEs mandantenspezifisch konfigurieren

AETITLE (name der application Entity)

Bevorzugte GroBe: |CD Media 650 MB  ¥|  Prioritat: IMedium "l

[ Falls die bevorzugte MediengriBe zu klzin ist, ein griBeres Medium benutzen

Diese CD-Etikett-Datei verwenden: I LI Bearbeiten I
[~ Jedes Collection-Medium dieser Application Entity verschliisseln
Diese Passwort-Ausdruck-Datei verwenden: I ;I Bearbeiten |

[ Jedes Collection-Medium dieser AE nach dem Brennprozess verifizieren

1. Zu verwendende Mediumgrél3e aus der ,,Bevorzugte GroRRe®-
Aufklappliste auswéhlen.

Zur Auswahl stehen:
e CD Media 650 MB
e CD Media 700 MB
e DVD Media 4,7 GB
e DVD Media 8,5 GB
e Blu-ray Media 25 GB
Die MediengroRe muss fiir den verwendeten Roboter zur Verfiigung stehen.

Fur die Mediumgrolie Blu-ray muss das ,,Blu-ray“-Zusatzmodul des Robot
Managers freigeschaltet sein.

2. Hakchen in das Markierungsfeld ,,Falls die bevorzugte Mediengroile
zu klein ist ...” setzen, wenn eine andere MediumgroRe verwendet
werden soll, sobald die Datenmenge die unter ,,Bevorzugte Grolie”
gewéhlte MediengroRe Ubersteigt.

3. Prioritat, die Auftrage des Mandanten standardmaRig erhalten sollen,
aus der ,,Prioritat“-Aufklappliste auswahlen.
Zur Auswahl stehen:
e High
e Normal
o Low

4. Vordefinierte Label-Datei fur den Aufdruck des Mediums aus der
Aufklappliste ,,Diese CD-Etikett-Datei verwenden* auswéhlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Label-Dateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,Allgemeine Einstellungen®-Seite
angegeben wurde (siehe Kapitel 10.5.6).
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5. Hakchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Collection-Medium dieser
Application Entity verschlisseln...” setzen, wenn jedes Medium, das
fur den Mandanten gebrannt wird, zu verschlusseln ist.

Siehe auch die Konfigurationsseite ,,Verschlisselung®, Kapitel 10.9).

6. Vordefinierte Label-Datei flir das Passwort-Etikett aus der Aufklappliste
,Diese Passwort-Ausdruck-Datei verwenden* auswéhlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Passwort-Etikettdateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,Verschlusselung“-Seite angegeben
wurde (siehe Kapitel 10.5.6).

7. Hékchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Collection-Medium nach dem
Brennprozess verifizieren...” setzen, wenn jedes Medium, das flr den
Mandanten gebrannt wird, verifiziert werden soll.

Die Daten auf jedem Medium werden daraufhin mit den Ursprungsdaten
auf der Festplatte verglichen.

10.12 Backup-Medium konfigurieren

Auf der Konfigurationsseite ,,Einstellungen fir Backup-Medien* kann
definiert werden, wie ein Backup verwendet werden soll. Darliber hinaus
sind spezifische Einstellungen fur jedes Backup-Medium mdglich.

I~ Die Einstellungen fiir Backup-Medien“-Seite ist nur verfiigbar, wenn das
Modul ,,Backup-Medien* freigeschaltet wurde.

10.12.1 , Einstellungen fir Backup-Medien“-Seite 6ffnen

» ,Backup-Medien*-Schalter in der linken Spalte der Web-Oberflache
anklicken.

- Backup-Medien

o

Die ,,Einstellungen flr Backup-Medien*-Seite wird angezeigt.

Die Felder ,,Wahlen Sie Ihren Backup-Modus* und ,,Mandantenliste sind
nur sichtbar, falls das Multi-Mandanten-Modul freigeschaltet und der
»Multi-Mandanten*“-Modus aktiviert wurde.
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[+ Hipax Robot Manager 3

- Robot Manage
m m n @ m Steinhart ﬁ?d'izinsysgte'

Kategorien Einstellungsseite

: - Allgemein
_ga Gerite
;\, Mandanten

~~ . Einstellungen fiir Backup-Medien
~+ -7 Konfigurationsseite fir Backup-Medien eines oder meherer Mandanten

[ 4 DICOM Entititen Mandantenliste: Einstellungen:
GraBe des Backup-Mediums: [CD Media 650 M8 | Prioritst des Mediums: | Low -
[ 55 Verschliissel ‘ Musterkdinik
Diese CD-Etikett-Datei verwenden: | Standard Label *| Bearbeiten
Your Name Default
B . - Your Institution
4 Falls die Backup-Datenmenge gréBer als [ 80 % x| der maximalen MedizngroBe ist erstelle das Backup-

Medium sofort.

[~ Jedes Backup-Medium dieser Auswahl verschliisseln
Diese Passwort-Ausdruck-Datei varwenden: |Standard Label | Bearbeiten

[ j,, Collection-Medien

I .- Backup-Medien ]

[ Jedes Backup-Medium nach dem

10.12.2 Einstellungen fur Backup-Medien bearbeiten

10.12.2.1 Backup-Modus wahlen: Individuell oder gemeinsam

‘- Das Feld ,,wWahlen Sie lhren Backup-Modus* ist nur sichtbar, falls das
Multi-Mandanten-Modul freigeschaltet und der ,,Multi-Mandanten“-Modus
aktiviert wurde.

» Radioschalter in ,,Wé&hlen Sie lhren Backup-Modus* anklicken:
»Ich méchte ein gemeinsames Backup verwenden*®, falls Backup-
Medien fiir die Daten aller Mandanten zusammen angelegt werden
sollen.

»Ich mochte ein eigenes Backup fur jeden Mandanten®, falls jeder
Mandant seine eigenen Backup-Medien erstellen will.

10.12.2.2 Mandanten auswahlen

‘- Die Mandantenliste ist nur sichtbar, falls das Multi-Mandanten-Modul
freigeschaltet und der ,,Multi-Mandanten*-Modus aktiviert wurde (siehe
Kapitel 10.5.2). Im Feld ,,Wahlen Sie Ihren Backup-Modus* muss
aufllerdem die Option ,,Ich méchte ein eigenes Backup flr jeden Mandanten®
ausgewadhlt sein (siehe Kapitel 10.12.2.1).

Falls flr jeden Mandanten ein eigenes Backup erstellt werden soll, muss
zunachst der jeweilige Mandant aus der Mandantenliste ausgewéhlt werden.

» Linker Mausklick auf den gewtiinschten Eintrag in der Mandantenliste.
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In der rechten Spalte der ,,Einstellungen fir Backup-Medien*-Seite
werden die dem ausgewéhlten Mandanten zuzuordnenden Backup-
Einstellungen angezeigt.

10.12.2.3 Backups mandantenspezifisch konfigurieren

p
Einstellungen:

Grabe des Backup-Mediums: ICI} Media 650 MB LI Prioritat des Mediu ms:l Lowr ;I
Diese CD-Etikett-Datei verwenden: IEtandard Label LI Bearbeiten |

Falls die Backup-Datenmenge gréber als | 20 9% _*| der maximalen MediengréBe ist erstelle das Backup-
Medium sofort.

[~ Jedes Backup-Medium dieser Auswahl verschlisseln
Diese Passwort-Ausdruck-Datei verwendan: IStandard Lab=l ;I Bearbeiten |

[~ Jedes Backup-Madium nach dem Brennprozess verifiziaren

1. Zu verwendende MediumgréRe aus der ,,GrofRRe des Backup-
Mediums*“-Aufklappliste auswahlen.

Zur Auswahl stehen:
e CD Media 650 MB
e CD Media 700 MB
e DVD Media 4,7 GB
e DVD Media 8,5GB
e Blu-ray Media 25 GB
Die MediengroRe muss fiir den verwendeten Roboter zur Verfiigung stehen.

Fur die Mediumgrolie Blu-ray muss das ,,Blu-ray“-Zusatzmodul des Robot
Managers freigeschaltet sein.

2. Prioritat, die Auftrage des Mandanten standardmaRig erhalten sollen,
aus der ,,Prioritat des Mediums*-Aufklappliste auswahlen.
Zur Auswahl stehen:
e High
e Normal
e Low

3. Vordefinierte Label-Datei fir den Aufdruck des Mediums aus der
Aufklappliste ,,Diese CD-Etikett-Datei auswahlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Label-Dateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,Allgemeine Einstellungen*-Seite
angegeben wurde (siehe Kapitel 10.5.6).

4. Datenfullstand in Prozent aus der ,,Falls die Backup-Datenmenge
groRer als ...“-Aufklappliste auswahlen.
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Der Wert bestimmt, ab welcher Datenmenge in Bezug auf die
MediumgroRe das Backup-Medium erzeugt werden soll.

Hakchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Backup-Medium dieser
Auswahl verschlisseln...” setzen, wenn jedes Medium, das fir den
Mandanten gebrannt wird, verschlisselt werden soll.

Siehe auch die Konfigurationsseite ,,Verschlisselung“, Kapitel 10.9).

. Vordefinierte Label-Datei fr das Passwort-Etikett aus der Aufklappliste

,,Diese Passwort-Ausdruck-Datei verwenden* auswahlen.

Die Aufklappliste enthalt alle Passwort-Etikettdateien, die sich in dem
Verzeichnis befinden, das auf der ,,Verschlusselung“-Seite angegeben
wurde (siehe Kapitel 10.5.6).

Hékchen in das Markierungsfeld ,,Jedes Backup-Medium nach dem
Brennprozess verifizieren* setzen, wenn jedes Medium, das flr den
Mandanten gebrannt wird, verifiziert werden soll.

Die Daten auf jedem Medium werden daraufhin mit den Ursprungsdaten
auf der Festplatte verglichen.

10.13 Konfiguration DICOM Query/Retrieve-Modul

Bei dem DICOM Query/Retrieve-Modul handelt es sich um eine eigene
Applikation:

Die Konfiguration des Moduls ist in Kapitel 11.4 beschrieben.
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11. DICOM Query/Retrieve-Modul

11.1 Verwendungszweck

Das DICOM Query/Retrieve Modul zum Hipax Robot Manager dient dazu,
beliebige DICOM-Stationen nach DICOM-Dateien abzufragen, die dann
automatisch auf ein Patienten- oder Collection-Medium gebrannt werden
sollen.

11.2 Installation

Das DICOM Query/Retrieve Modul ist im Installationspaket des Hipax
Robot Managers enthalten, muss aber mit einem Module Key freigeschaltet
werden. Der Module Key wird beim ersten Start des Moduls abgefragt.

11.3 Modulstart

1. Windows Explorer starten.

2. Das folgende Verzeichnis 6ffnen (Standard-Konfiguration):
C:\Programme\Steinhart\Hipax Robot Manager\ActiveMediaCreator\.

3. Doppelter Mausklick auf die Datei:
Steinhart.RobotManager.ActiveMediaCreator.exe
Die Anwendung ,,MediaCreator” wird geoffnet.

[~ = Robot Manager 3

Steinhart Medizinsysteme' GmbH

Media Creator

Name: Patient Id: Accession Mumber: Refer. Physician:
| | | [ r \c_%
[‘ Period of time: & All  Today ¢ Since yesterday ¢ Last week ¢ Last month ] Search,
Name | Id | Date of birth | Description | Date | Time | Modality | #Images | Accession No. Stal

0 studies found sort by: & Name ( Patient-Id ¢ Date of birth  Date of study

=
:)) Create a Patient-CD...

Inqueue: 0 beingsent: 0 failled: 0 done: 0O
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‘- Beim ersten Start 6ffnet sich zunéchst ein Dialog zur Eingabe eines Module
Keys, Uber den das Modul freigeschaltet werden muss.

In der Standardeinstellung des Programms ist die Beschriftung der
Benutzeroberflache in Englisch. Die Sprache kann jedoch auch auf Deutsch
eingestellt werden (siehe Kapitel 11.4.2).

11.4 Konfiguration

11.4.1 Konfigurationsdialog 6ffnen

» Schraubenschlissel-Symbol in der Symbolleiste des Robot Manager
»,MediaCreator* anklicken.

‘/,

II'Ei.n Konfigurationsdialog wird gedffnet:

E] Settings

Language selection:
Select the language for your user interface: |English *

Settings of local station:

Local AE-Title: |H\paxMediaCreator

AE-Title of Robot Manager 3: | RobotManager3

Names of assigning doctors: |

DICOM stations: 4+ Settings for this DICOM station:

I~ Query this station

AETitle |

Description |
IP address of host l—
Port [

Accepted modalities l—

11.4.2 Sprache einstellen
1. ,Language selection“-Aufklappliste 6ffnen.

Language selection:

Select the language for your user interface: IEninﬁh ﬂ

2. Gewiinschte Sprache auswahlen:
»English* oder ,,Deutsch®.

Bei Auswahl von ,,Deutsch* wechselt die Beschriftung der
Benutzeroberflache augenblicklich zu Deutsch.
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11.4.3 DICOM-Stationen definieren

1. Die folgenden DICOM-Parameter der abzufragenden Station in die
»Einstellungen...“-Eingabefelder eintragen:
e AE Title
e Beschreibung
o [P-Adresse des Hosts
e Port-Nummer

2. Hékchen in das ,,Diese Station abfragen“-Markierungskéstchen der
DICOM-Station setzen, falls sie bei einer DICOM-Abfrage
berucksichtigt werden soll.
[¥] Diese Station abfragen

3. ,+“-Schalter im Feld ,,DICOM-Stationen* anklicken:
DICOM-Stationen: (4]
Die neu definierte Station wir in die Liste der DICOM-Stationen auf der
linken Seite der Benutzeroberflache tbernommen:

DICOM-Stationen: 0 5 Einstellungen fiir DICOM-Station

&, LOCAL 127.0.0.1:104
"™ Local DICOM Station

AE_TITLE 192.168.45.2:104
Gregor

[¥] Diese Station abfragen

AETitle JLocaL
Beschreibung | Local DICOHM Station
Host IP-Adresse IW
Port [104]

Akzeptierte Modalitaten I

Stationen, deren Markierungsfeld ,,Diese Station abfragen* aktiviert wurde,
sind in der Liste durch ein Lupensymbol gekennzeichnet:

11.4.4 DICOM-Stationen loschen

'L.:
%

1. Linker Mausklick auf die DICOM-Station, die geldscht werden soll.
2. ,,-“-Schalter anklicken.

Die Station wird geldscht.

Mindestens eine Station muss angelegt sein. Aus diesem Grunde ist der ,,-“-
Schalter fir die letzte verbleibende oder einzig angelegte Station inaktiv.

11.4.5 Hipax Robot Manager als Move Destination definieren

Der Hipax Robot Manager muss an allen DICOM-Sendestationen als Move-
Destination angegeben werden. Siehe dazu die Benutzeranleitung der auf
der Sendestation verwendeten Software.
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11.5 Abfrage

1. Haus-Symbol in der Symbolleiste des Robot Manager ,,MediaCreator*
anklicken:

#

Die Patientenliste des Robot Manager ,,MediaCreator* wird getffnet.
2. ,,Suchen*-Schalter anklicken.

Suchen...

Alle DICOM-Stationen, die zuvor im Konfigurationsdialog definiert
wurden, werden abgefragt.

Als Ergebnis der Abfrage werden die Patienten-Daten aller abgefragten
Bilder in der Patientenliste des Robot Manager ,,MediaCreator*
angezeigt:

[NFEEIE

| =

Robot Manager 3

Steinhart Medizinsysteme GmbH

I;Vledia Creator

Name: Patienten Id: Auftragsnummer: Zuweiser:
( Untersuchungszeitraum: = Alle  Heute ( Seit gestern (" Letzte Woche ( Letzter Mﬂnat}

Name Id Geburtsdatum Beschreibung Datum Zeit Modalitit  #Bilder Station Aul
L S, 01.01.2000 Thorax 02.02.2000 13:51 CR b Gregor 27
| e e 01.01.2000 M HODGIN 02.02.2000 09:329 T 1 Gregor
[ PR K RRA KR KEK €85940 14.12.1953  CC (R) Cr-Ca 26.07.2006 11:38 MG 4 Gregor
[ Anonymize2 26092 27.07.1996 THORAX 01.08.2006 09:34 CE 196 Gregor
[ Apolio 2 01.01.0001 [LEG SOFT TISSUE ] 24.07.1985 18:45 CR 1 Gregor
7] Bimmmrinachyibte 871-03-WA 230.12.1955 14.04.2003 12112 MR 1 Gregor
[ BRI DO R 0057089 17.05.1990  FULL SPINE Centrale 13.04.2004 10:15 CR 4 Gregor
[ Bramdeny R HebwHx 534 616 20.02.1976 06.11.2000 09:56 MR 7 Gregor
7] GlopsxMapiasxsxsx C132433 02.06.1955 CC (R) Cr-Ca 26.07.2006 16:49 MG 4 Gregor
|1 colon, Images FKF 10.09.1961 Cine-Loop 25.07.2003 15:28 XA 2 Gregor
[ GERTHG ;TS 20742 16.10.1989  StitchingSpineAP L. 08.02.2006 13:41 CR 3 Gregor
[T Haddansencriens: 677-03 04.04.1942 EB 08.09.2003 19:39 CT 2 Gregor
[T Isenppdesess kUK RRRERR 13301 C - 28.09.2000 07:25 XA 2 Gregor
] Mammo4 0 01.01.1950 Mammo R CC 05.05.2006 10:17 MG 4 Gregor
[ Mammo5 0 01.01.1950 Mammo R CC 05.05.2006 10:25 MG 4 Gregor
"] patient6 6 26.12.1899  FULL SPINE Superiore 21.04.2004 15:14 CR 3 Gregor 00!
[I7] Smielootm XxxRER KL 2013350941 13.03.1971  Abdomen~ThoraxAbdomen 10.12.2002 08:34 cT £ Gregor 205
[¥] Test, Tester 190224/20270 31.12.1899 17.07.2002 - cT 2000 Gregor

0 Untersuchungen gefunden sortieren nach: (= Mame ( Patienten Id ¢ Geburtsdatum  Untersuchungsdatum
= -~
(/ Patienten CD erstellen... |
In Warteschlange: 0 werden gesendet: 0 fehlgeschlagen: 0 erledigt: O

Die Patientenliste gefiltert und sortiert werden nach:

e Name

e Patienten-ID

e Auftragsnummer

o Zuweiser

e Untersuchungszeitraum / -datum
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11.6 Patienten- oder Collection-Medium erstellen
1. Sicherstellen, dass der Hipax Robot Manager 3-Service aktiv ist.

2. Hékchen in das Markierungskéstchen des gewiinschten Patienten in der
Ergebnisliste setzen, falls ein Patienten-Medium erstellt werden soll.

Hékchen in die Markierungskéastchen aller gewiinschten Patienten in der
Ergebnisliste setzen, falls ein Collection-Medium erstellt werden soll.

Patient6 6
[ Samislooooo L NEs 2013350941
V! Test, Tester 100224/20270
Die Patienten und alle dazugehdrigen Untersuchungen und Bilder sind
ausgewahit.

3. ,,Patienten-CD erstellen“-Schalter im unteren Teil der Robot Manager
»MediaCreator*-Benutzeroberflache anklicken.
J| Test, Tester 190224/20270 31.12.1899

Untersuchungen gefunden sortieren nach: (¢ Name  Patienten Id ¢ Geburtsdatum © U

[\“:—f‘ PatientenCDerstellen

In Warteschlange: 0 werden gesendet: 0 fehlgeschlagen: 0 erledigt: 0

Alle Untersuchungen des/der ausgewahlten Patienten werden als
Brennjob zum Hipax Robot Manager Ubertragen.

Das Patienten- oder Collection-Medium wird erstellt.
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12. Label Editor

12.1 Label Editor starten

‘- Die Label-Dateien mussen lokal auf dem Rechner gespeichert werden, auf
dem der Hipax Robot Manager Service lauft. Daher muss auch der Label
Editor des Hipax Robot Managers auf diesem Rechner gestartet werden.

» Windows Startfunktion an dem Rechner ausfuhren, auf dem der Service
installiert wurde:
»Start” - ,,Programme* - ,,Steinhart” - ,,Hipax Robot Manager 3“ -
,Label Editor®.
Die Benutzeroberfldche des Hipax Label Editors wird gedffnet.

t Die Benutzeroberflache des Hipax Label Editors ist in englischer Sprache.

12.2 Sprache einstellen
1. Hauptmenu ,,Language®.
File Edit Obiect | Language Help

Deutsch

ol
2. Gewunschte Sprache auswahlen:
»English* oder ,,Deutsch*.

Bei Auswahl von ,,Deutsch* wechselt die Beschriftung der
Benutzeroberflache augenblicklich zu Deutsch.

12.3 Neue Label-Datei erstellen
Um eine neue Label-Oberflache zu 6ffnen ist wie folgt vorzugehen:

1. Hauptmend: ,File” - ,,New".
Eine neue leere Label-Oberflache wird gedffnet:

Label Editor fiir Robot Mansa
Steinhart Medizinsysteme GmbH

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe
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12.4 Bestehende Label-Datei 6ffnen
Um eine bestehende Label-Oberflache zu 6ffnen ist wie folgt vorzugehen:

1. Hauptmenti: ,,Datei* - ,,Offnen...”.
Ein Verzeichnisbaum wird gedffnet.

2. Die gewiinschte Datei aus dem Verzeichnisbaum auswahlen.
Die ausgewahlte Label-Oberflache wird gedffnet.

Fur jede Hipax Robot Manager Installation ist ein Hipax Label vorgefertigt,
das Uber den folgenden Verzeichnispfad geladen werden kann:

C:\Dokumente und Einstellungen\[Hauptbenutzer]\Anwendungsdaten\Hipax
Robot Manager 3\labels\Default. Template.lb4

Patient-CD

<Irstiuta=-
<PryElzan=
=PostalCamast--
<Ly

<Fays
<Talzphone:-
<ahdal-

“ame: <FatientsMame=

Date of Birnh: =DateXfBirtth=
ID: =FPatienisiD=

Created on: <ProductionDate=

12.5 Gro6Re des Anzeigebereichs konfigurieren

Uber die ,,Zoombox* am rechten oberen Rand des Label Editors wird die
GroRe des Label-Anzeigebereichs eingestellt.

Zoombox:

100 %
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12.5.1 Stufenlose Einstellung

» Schieberegler in der ,,Zoombox“ verschieben.

Je nach Schieberichtung wird der Label-Anzeigebereich vergroliert oder
verkleinert.

12.5.2 Definierte Einstellung

125.2.1 Maximale H6he
» Linken Schalter in der ,,Zoombox* anklicken.

Das Label wird in maximaler Héhe angezeigt.

125.2.2 Maximale Breite
» Rechten Schalter in der ,,Zoombox* anklicken.

Das Label wird in maximaler Breite angezeigt.

12.5.2.3  Originalbreite
» Mittleren Schalter in der ,,Zoombox* anklicken.

Das Label wird in Originalgrofie angezeigt.

12.6 Label bearbeiten

12.6.1 Symbolleiste

Auf der linken Seite der Label Editor-Benutzeroberflache befindet sich eine
Symbolleiste, aus der verschiedene Objekte ausgewahlt und der Label-
Oberflache hinzugefligt werden kénnen.

Linienobjekt: Représentiert eine einzelne Linie. Die Liniendicke ist
konfigurierbar (siehe Kapitel 12.6.2.1).

Lineares statisches Textobjekt: Einfaches Textobjekt mit statischem
Text, der direkt eingegeben wird (siehe Kapitel 12.6.2.2).

| Kreisformiges statisches Textobjekt: Einfaches Textobjekt mit
statischem Text, der direkt eingegeben wird. Der Text wird
automatisch kreisformig angeordnet (siehe Kapitel 12.6.2.3).

3| Dynamisches Textobjekt: Platzhalter fUr ein patienten- oder
benutzerspezifisches Textelement, das erst beim Erstellen des
Mediums eingesetzt wird (siehe Kapitel 12.6.2.3).

|E| Dynamisches Tabellenobjekt: Platzhalter fiir patienten- oder
= benutzerspezifische Daten in Tabellenform, das erst beim Erstellen des
Mediums eingesetzt wird (siehe Kapitel 12.6.2.5).
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Einfaches Bildobjekt: Bild, das auf der Label-Oberflache verschoben
und in seiner GroRe verandert werden kann (siehe Kapitel 12.6.2.6).

Hintergrundbild: Bild, das auf die Label-GroRe angepasst wird. Es
muss quadratisch sein, da es sonst verzerrt dargestellt wird (siehe
Kapitel 12.6.2.7).

Gitterlinien kénnen eingeblendet werden, um Objekte daran
auszurichten (siehe Kapitel 12.6.3.5).

CIN)

© &

Hilfslinien in Form eines Fadenkreuzes, das anzeigt, wo sich die Mitte
des Labels befindet (siehe Kapitel 12.6.3.6).

12.6.2 Objekte einfiigen und bearbeiten

12.6.2.1 Linienobjekt
Um ein Linienobjekt einzuftigen ist wie folgt vorzugehen:
1. Linien-Schalter anklicken.

Eine Linie wird in die Label-Editor Benutzeroberflache eingefiigt.

In der Kopfzeile des Label Editors erscheinen verschiedene Werkzeuge
zur Bearbeitung des Linienobjekts:

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe

Linien-Starke: — |—— [1 Farbe: [wm Black ~]

\ + o
I >~

2. Linienobjekt mit der linken Maustaste anklicken und bei gedriickter
Maustaste an die gewtinschte Position verschieben.

3. Markierungspunkte am Linienobjekt anklicken und Linienobjekt bei
gedriickter Maustaste ausrichten oder in der Lange verandern.

4. ,Linien-Starke*“-Schieberegler verwenden, um die Liniendicke
einzustellen.

5. ,Farbe“-Aufklappliste 6ffnen, um die Farbe des Linienobjekts
auswahlen.

12.6.2.2 Lineares statisches Textobjekt
Um ein statisches Textobjekt einzuftigen ist wie folgt vorzugehen:
1. Schalter flr statisches Textobjekt anklicken.

Ein statisches Textobjekt wird in die Label-Editor Benutzeroberflache
eingeflgt.

In der Kopfzeile des Label Editors erscheinen verschiedene Werkzeuge
zur Bearbeitung des Textobjekts:
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12.6.2.3

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe

Text: [ Text eingeben..]  Schriftart: [ Aris! | eote:[12 =] 8| 7| Uu|[E]=|=] rorbe: [ Mok ~]

\ ‘Text eingeben...’
T ’ T

2. Gewiinschten Text in das Texteingabefeld eingeben.
Der Text wird sofort angezeigt.

Das markierte statische Textobjekt kann wie folgt bearbeitet werden:

1. Statisches Textobjekt mit der linken Maustaste anklicken und bei
gedriickter Maustaste an die gewiinschte Position verschieben.

2. ,Schriftart“-Aufklappliste 6ffnen, um den gewiinschten Schrifttyp
auszuwahlen.

,GroRe“-Aufklappliste 6ffnen, um die SchriftgroRe auszuwahlen.

4. Zeichenformatierungsschalter anklicken, falls der Text fett, kursiv oder
unterstrichen dargestellt werden soll:

B|:|g|

5. Absatzformatierungsschalter anklicken, um die Ausrichtung des Texts
im Textfeld zu &ndern: Links, zentriert oder rechts:

6. ,,Farbe“-Aufklappliste 6ffnen, um die Schriftfarbe auszuwahlen.

Kreisformiges statisches Textobjekt

Um ein statisches Textobjekt kreisformig am Label-Rand einzuftigen ist wie
folgt vorzugehen:

1. Schalter fir kreisférmiges statisches Textobjekt anklicken.
(@]
Ein Textfeld wird ge6ffnet.

In der Kopfzeile des Label Editors erscheinen verschiedene Werkzeuge
zur Texteingabe und -bearbeitung:

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe

Texxt: | Thr Text hier...

Radius: J Winkel: J—Z?U © Schriftart: IAriaI j Gribe: I:lD j B | Il Farbe: I M Black j

5

9 ]
/’TM"N

2. Gewiinschten Text in das Texteingabefeld eingeben.
Der Text wird sofort angezeigt.

3. Linker Mausklick auf einen der vier Eckpunkte des Textfelds und
Verschieben der Maus bei gedriickter Maustaste:
Das Textobjekt wird verkleinert oder vergrofiert.

4. ,Radius*“-Schieberegler verwenden, um den Radius des Kreistextes
einzustellen.

5. ,Winkel*“-Schieberegler verwenden, um die Position zu bestimmen, an
der der Kreistext starten soll.
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6. ,,Schriftart“-Aufklappliste 6ffnen, um den gewiinschten Schrifttyp
auszuwéhlen.

7. ,,GroRe“-Aufklappliste 6ffnen, um die Schriftgrofie auszuwéhlen.

8. Zeichenformatierungsschalter anklicken, falls der Text fett oder kursiv
sein soll:

sl

9. ,Farbe“-Aufklappliste 6ffnen und Schriftfarbe auswahlen:

12.6.2.4 Dynamisches Textobjekt
Um ein dynamisches Textobjekt einzuftigen ist wie folgt vorzugehen:
1. Schalter fir dynamisches Textobjekt anklicken.

<

Ein dynamisches Textobjekt wird in die Label-Editor
Benutzeroberflache eingefugt.

In der Kopfzeile des Label Editors erscheinen verschiedene Werkzeuge
zur Texteingabe und -bearbeitung:

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe
Label-Typ: |3e:ie|'.'.'s name LI Schriftart: IAriaI j Grife: |12 d B I fl u | El Ei:l Farbe: I M Black j

A\ ‘<F'atientsName>' Zoombax:
T & & m—
7

Der Titel des dynamischen Textobjekts bestimmt den Inhalt des Textobjekts,
der spéater auf das Label gedruckt wird.

1. ,Label-Typ*“-Aufklappliste 6ffnen.

[ch—.:lem's Name 'J Font: |.A1ial

Patient's Name
Date of Birth
Patient's ID

Institute
Street
Postal-Code
City of Institute
Fax-Nr. of Institute
Telephone-Nr. of Institute
eMail of Institute
Teleradiology
Website
Date of Production
Type of Medium
Application Entity Title
Study-Description

2. Gewunschten Titel fir das dynamische Textobjekts auswahlen.

Patienten- und Untersuchungsdaten werden dem DICOM-Header der
Bilder entnommen. Benutzerdaten werden der ,,Clients Settings* Seite
des Hipax Robot Managers entnommen (siehe Kapitel 10.7.2.2 oder
10.7.3.4).

3. Dynamisches Textobjekt mit der linken Maustaste anklicken und bei
gedriickter Maustaste an die gewiinschte Position verschieben.

m
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12.6.2.5

4. Schriftart“-Aufklappliste 6ffnen, um den gewdnschten Schrifttyp
auszuwéhlen.

,Grole“-Aufklappliste 6ffnen, um die SchriftgroRe auszuwéhlen.

Zeichenformatierungsschalter anklicken, falls der Text fett, kursiv oder
unterstrichen dargestellt werden soll:

B|f|g|

7. Absatzformatierungsschalter anklicken, um die Ausrichtung des Texts
im Textfeld zu andern: Links, zentriert oder rechts:

8. ,Farbe“-Aufklappliste 6ffnen, um die Schriftfarbe auszuwahlen.

Dynamisches Tabellenobjekt

Ein dynamisches Tabellenobjekt ist eine Tabelle, deren Werte erst wéhrend
des Erstellungsvorgangs des tatséachlichen Labels des jeweiligen Mediums
eingetragen und schlieBlich in das Bitmap gerendert werden.

Um ein dynamisches Tabellenobjekt einzufligen ist wie folgt vorzugehen:
» Schalter fiir dynamisches Tabellenobjekt anklicken.
=]
Ein dynamisches Tabellenobjekt wird in die Label-Editor
Benutzeroberflache eingefugt.

In der Kopfzeile des Label Editors erscheinen verschiedene Werkzeuge
zur Bearbeitung des Tabellenobjekts:

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe

DeﬁnierberTaheI.Ien-Typ:I%:Er:e’-‘xe"er Geburtsdatum, I:d Zeilen: |2« | Schriftart: IArisI j Grife: I]Z vI B | fl u | ifl%lfél Farb-Definitionen: E
A\ ?
T Fatienten-Name: datum: 1D:
Herr XXX 01.01.2000 1234567
JHerr XXX 01.01.2000 1234567 s

Der Typ des dynamischen Tabellenobjekts bestimmt den Inhalt des
Tabellenobjekts, der spéter auf das Label gedruckt wird.

1. ,.Definierter Tabellen-Typ*“-Aufklappliste 6ffnen.

2. Gewunschten Typ flr das dynamische Tabellenobjekt auswahlen.

Patienten- und Untersuchungsdaten werden dem DICOM-Header der
Bilder entnommen. Benutzerdaten werden der
»Mandanteneinstellungen* Seite des Hipax Robot Managers entnommen
(siehe Kapitel 10.7.2.2 oder 10.7.3.4).

3. Dynamisches Tabellenobjekt mit der linken Maustaste anklicken und bei
gedriickter Maustaste an die gewiinschte Position verschieben.

4. Rand des dynamischen Tabellenobjekts mit der linken Maustaste
anklicken und die Maus bei gedriickter Maustaste verschieben, um die
Breite oder Hohe der Tabelle zu verandern.

5. ,Zeilen*-Aufklappliste 6ffnen und die gewiinschte Anzahl an Zeilen
eingeben, die spéter in der Tabelle auf dem Label erscheinen soll.
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6. ,,Schriftart“-Aufklappliste 6ffnen, um den gewiinschten Schrifttyp
auszuwéhlen.

7. ,,GroRe“-Aufklappliste 6ffnen, um die SchriftgrofRe auszuwahlen.

8. Zeichenformatierungsschalter anklicken, falls der Text in der Tabelle
fettgedruckt, kursiv oder unterstrichen sein soll:

B|f|g|

9. Absatzformatierungsschalter anklicken, um die Ausrichtung des Texts in
der Tabelle zu &ndern: Links, zentriert oder rechts:

10. Gitter-Anzeige Schalter driicken um das Gitter der Tabelle anzuzeigen.
|
Erneut den Schalter driicken, um die Gitterlinien wieder auszublenden.

11. ,,Farb-Definitionen*“-Aufklappliste 6ffnen und die Farben fur Felder
und Text auswahlen.

12.6.2.6  Einfaches Bildobjekt

Dem Label kénnen beliebige Bilder hinzugefugt werden. Hipax unterstutzt
die folgenden Formate:

e PNG
e JPEG
e BMP

Um ein einfaches Bild einzuftigen ist wie folgt vorzugehen:
1. Schalter fir einfaches Bildobjekt anklicken.

Ein Windows-Fenster wird gedffnet.
2. Gewinschtes Bild mit Hilfe des Windows-Fensters auswéhlen.

,Offnen“-Schalter anklicken.

Das ausgewahlte Bild wird in die Label-Editor Benutzeroberflache
eingeflgt.

In der Kopfzeile des Label Editors erscheint ein Werkzeug zur
Bearbeitung des Bildobjekts:

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe
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4. Einfaches Bildobjekt mit der linken Maustaste anklicken und bei
gedriickter Maustaste an die gewiinschte Position verschieben.

5. Markierungspunkte am Bildobjekt anklicken und Maus bei gedriickter
Maustaste verschieben.
Die GroRRe des Bildobjekts wird veréndert.
»Shift“-Taste driicken, wahrend die Grol3e verandert wird, um die
Proportionen des Bildes bei Veradnderung beizubehalten.

6. ,,Deckkraft“-Schieberegler verschieben.
Die Transparenz des Bildobjekts wird veréndert.

12.6.2.7  Hintergrundbild

e

Dem Label kann ein Hintergrundbild hinzugefiigt werden. Alle Gbrigen
Objekte werden vor dem Hintergrundbild angeordnet.

Das Hintergrundbild wird der Label-Grél3e automatisch angepasst.

Ein Hintergrundbild sollte quadratisch sein, da es sonst verzerrt dargestellt
wird.

Hipax unterstutzt die folgenden Formate:

e PNG

e JPEG

e BMP

Um ein Hintergrundbild einzuflgen ist wie folgt vorzugehen:
1. Schalter fir Hintergrundbild anklicken.

0

Ein Windows-Fenster wird gedffnet.
2. Gewinschtes Bild mit Hilfe des Windows-Fensters auswéahlen.

3. ,,Offnen“-Schalter anklicken.
Das ausgewahlte Bild wird in die Label-Editor Benutzeroberflache
eingeflgt.
In der Kopfzeile des Label Editors erscheint ein Werkzeug zur
Bearbeitung des Bildobjekts:

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe

Deckkraft: '_J l:l_

N
|T]
Js
[

2

)=

¥

"] Zoombox

st

(R
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12.6.3

12.6.3.1

12.6.3.2

12.6.3.3

4. ,,Deckkraft*“-Schieberegler verschieben.
Die Transparenz des Bildobjekts wird veréndert.

Objekte ausrichten

Mit Ausnahme des Hintergrundbilds kénnen alle Objekte beliebig

verschoben, ausgerichtet oder in den Hintergrund oder VVordergrund gestellt

werden.

Objekt frei verschieben

1. Objekt mit der linken Maustaste anklicken.
Das Objekt ist markiert.

2. Maus bei gedruckter Maustaste an die gewinschte Position schieben.

Das Objekt wird verschoben.

Objektgrof3e verandern

1. Objekt mit der linken Maustaste anklicken.
Das Objekt ist markiert.

2. Markierungspunkt oder Markierungslinie am Objekt anklicken und

Maus bei gedriickter Maustaste verschieben.
Die GroRRe des Objekts wird verandert.

., Shift“-Taste driicken, wahrend die GroRe verandert wird, um die

Proportionen des Objekts bei Verdnderung beizubehalten.

Objekt in den Vordergrund oder Hintergrund stellen

1. Objekt mit der linken Maustaste anklicken.
Das Objekt ist markiert.

2. Hauptmenu: ,,Objekt“ anklicken.

Es 6ffnet sich ein Untermen( mit verschiedenen Optionen, um das
markierte Objekt in den Vordergrund oder Hintergrund zu stellen.

3. Gewiinschte Option auswéhlen:

Objekt Sprache Hilfe
Einen Schritt nach vorme setzen
Mach ganz vome sstzen
Einen Schritt nach hinten setzen
Mach ganz hinten setzen

e Einen Schritt nach vorne setzen
e Nach ganz vorne setzen
e Einen Schritt nach hinten setzen
¢ Nach ganz hinten setzen

f Den endgultigen Hintergrund bildet immer das Hintergrundbild.
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12.6.3.4  Objekte aneinander ausrichten
1. Uber ,,Strg* und linken Mausklick alle gewiinschten Objekte anklicken.
Alle angeklickten Objekte sind markiert.

2. Hauptmenupunkt ,,Objekt* anklicken.

Das Menu enthalt verschiedene Optionen, um die markierten Objekt
aneinander auszurichten:

Ausrichten: Horizontal zentriert
Ausrichten: Horizontal nach rechts
Ausrichten: Horizontal nach links
Ausrichten Vertikal nach oben
Ausrichten: Vertikal nach unten

e Horizontal zentriert
e Horizontal nach rechts
e Horizontal nach links
e Vertikal nach oben
¢ Vertikal nach unten

12.6.3.5 Gitterlinien
Gitterlinien kénnen eingeblendet werden, um daran Objekte auszurichten:
» Schalter fir Gitterlinien in der Symbolleiste anklicken.

Die Gitterlinien werden eingeblendet.

Datei Bearbeiten Objekt Sprache Hilfe

P N

Die Rastergrof3e ist konfigurierbar:

1. Hauptmenipunkt ,,Bearbeiten* anklicken.
Es offnet sich ein Untermendi.

2. Untermenipunkt ,,Gittergrof3e* anklicken.
Es 6ffnet sich ein weiteres Untermend.
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v Gitter aktiv v Mittel
Grof
Hilfslinien ©

Labelgrofie dndem

3. Gewiinschte RastergrofRe auswahlen:

e  Klein“
e _Mittel*
e  Grof3“

12.6.3.6  Fadenkreuz
Ein Fadenkreuz kann eingeblendet werden, um daran Objekte auszurichten:

» Fadenkreuz-Schalter fur in der Symbolleiste anklicken.

2]

Ein Fadenkreuz wird eingeblendet.

12.7 Label-Datei speichern

1. Hauptmentpunkt ,,Datei* anklicken.
Es Offnet sich ein Untermend.
2. Untermendpunkt ,,Speichern unter...” anklicken.
Es o6ffnet sich ein Windows-Fenster.
3. Verzeichnis auswahlen, in das die Label-Datei gespeichert werden soll.

ACHTUNG Es muss sich dabei um das Verzeichnis handeln, das auf der ,,General
Settings*-Konfigurationsseite des Hipax Robot Managers definiert

wurde (siehe Kapitel 10.5.6).
Standardkonfiguration: C:\temp\.

4. Label-Datei unter einem sprechenden Namen abspeichern.
Die Dateiendung lautet: *.1b4.
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13. Arbeitsablauf des Hipax Robot Managers

13.1 Auftragsliste 6ffnen

» Schalter mit dem Haussymbol anklicken.

Die Auftragsliste wird gedffnet.

13.2 DICOM-Empfang

Im ,,DICOM-Empfanger,,-Bereich der Auftragsliste wird jeder
Verbindungsaufbau zwischen dem DICOM AE und dem Hipax Robot
Manager angezeigt (siehe Kapitel 9.1.2.2): Es erscheint ein grines Feld, in
dem folgende Informationen angegeben sind:

AE-Title des DICOM AEs

IP-Adresse des DICOM AEs
verwendeter Port
Anzahl der offenen Verbindungen zu diesem DICOM AE

Robot Manage .
PR EIG) Soteutial _ 3 Al
Stemhart Iledlzm.sﬁ_‘t_‘ B
Auftragsliste DICOM Empfanger

Empfangene Bytes: 0 Bytes
Gesendete Bytes: 0 Bytes

Laufende Auftriage Warteschlange Verlauf
o In dieser Liste befinden sich slle Auftrage die derzeit bearbeitet werden.
Klicken Sie links suf den "VergréBern'-Button um den aktusllen Status sines Auftrags zu sshen.

I” Backup-Medien in der Liste anzeigen [v In aufsteigender Reihenfolge sortieren

Geratezustand

Epson PP-100
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13.3 Auftragsverarbeitung

In der ,,Auftragsliste“-Ansicht ,,Laufende Auftrage” erscheint der Auftrag
fur die Daten, die ber die aktuelle Verbindung empfangen werden.

Folgende Informationen werden angezeigt:

e Mediumtyp (hier Patienten-Medium)

e Name des Patienten (nur im Falle eines Patienten-Mediums)
e Uhrzeit, wann der Auftrag angelegt wurde

e Verarbeitungsstand

e Anzahl der empfangenen Bilder

e Datenvolumen der empfangenen Bilder

Weitere Informationen zum aktuellen Auftrag sind in einer Detailansicht
verfiigbar:

» Pfeilschalter anklicken.
W

Eine Detailansicht wird getffnet.

~ I

PatientMedium
Heute 12:56

Mustermann, Max m E @
Wird vom Roboter verarbeitet 48 [ 24,23 MB

In der Detailansicht sind die Verarbeitungsstadien des Auftrags dargestellt
und farblich markiert:

e Das aktuelle Verarbeitungsstadium ist blau dargestellt.
e Erfolgreich abgeschlossene Verarbeitungsstadien sind grtin dargestelit.

e Beim Auftritt von Fehlern wird das betroffene Verarbeitungsstadium rot
dargestellt.

Verarbeitungsstadien sind:

empfangen Daten fur den Auftrag werden gesammelt. Der Timeout ist
noch nicht abgelaufen.

vorbereiten  Der Timeout ist abgelaufen. Es werden keine Daten mehr
fiir diesen Auftrag gesammelt. Die Daten werden so
aufgeteilt, dass passende MediengréflRen daraus erstellt
werden konnen.

verschlisseln Nur. falls die Verschlusselungsoption gewahlt wurde: Die
einzelnen Medien fir diesen Auftrag werden verschlusselt.

erstellen Fir jedes Medium dieses Auftrags wird ein Label erzeugt.

warten Der Auftrag wartet, bis er dem Roboter ubergeben werden
kann. Das kann davon abhéngen, wie viele Auftrage bereits
vom Roboter verarbeitet werden.
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brennen Der Auftrag wurde dem Roboter Uibergeben und wird nun
vom Roboter verarbeitet.

abgeschlossen Der Auftrag wurde komplett fertig gestellt.

Fur die meisten Verarbeitungsstadien konnen weitere Informationen
abgerufen werden, z.B. im Falle eines Fehlers:

» .i“-Schalter fir das Verarbeitungsstadium anklicken, fur das zusétzliche
Information gewd(inscht ist.

Es 6ffnet sich ein zusatzlicher Bereich, in dem Fehlermeldungen des
Roboters eingesehen werden kdnnen.
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14. Anhang

14.1 Verzeichnis- und Dateistruktur auf einem Medium

Die folgende Verzeichnis- und Dateistruktur wird standardmagig auf einem

Medium angelegt.

=

Bei verschlisselten Medien befindet sich diese Struktur innerhalb des
verschlisselten Archivs ,,Data.Zip“.

Hauptverzeichnis des Medium

\Dicomdir

DICOM-Inhaltsverzeichnis

\Readme.txt

Datei mit Erklarung zum Medien-Inhalt und
dessen Benutzung

\Autorun.inf

Datei zum Automatischen Start des Viewers

\TheLabel.png

Label-Datei, die auf das Medium gedruckt
wurde (Epson Primera)

\TheLabel.pdf

Label-Datei, die auf das Medium gedruckt
wurde (Rimage)

\UnlicensedVersion.txt

Datei, die bei nicht lizenzierten Versionen
mitgeschrieben wird

\Content\ Verzeichnis flr Content-Dateien

\Content\Content.html HTML-Datei mit zusammengefasstem Content,
Patienten, Studien

\Content\Content.pdf PDF-Datei mit zusammengefasstem Content,
Patienten, Studien

\Content\Content.txt TXT-Datei mit zusammengefasstem Content,
Patienten, Studien

\Viewer\

\Viewer\display.ini

Einstellungsdatei fur den Viewer

\Viewer\HelpPat-CD.chm

Hilfe-Datei fiir den Viewer

\Viewer\JPEG32.dll

Einstellungsdatei fur den Viewer

\Viewer\Language.dat

Einstellungsdatei fur den Viewer

\Viewer\Viewer.exe Hipax-Viewer
\Viewer\Config
\Viewer\Config\Ds.config Einstellungsdatei fir den Viewer

\Viewer\Config\FilterMakroData.ini

Einstellungsdatei fir den Viewer

\Viewer\Config\FormPlacementData.ini

Einstellungsdatei fur den Viewer

\Viewer\Config\GlobalData.ini

Einstellungsdatei fur den Viewer

\Viewer\Config\Institution.ini

Einstellungsdatei fur den Viewer

\Study XXX\

Standardverzeichnisname fiir die Studien, die
auf das Medium gebrannt wurden. ,,XXX* ist
eine Nummer, fortlaufend ab 001.

Mehrere Verzeichnisse dieser Art konnen sich
auf dem Medium befinden

Die folgende Verzeichnis- und Dateistruktur wird standardmagig auf einem
verschlisselten Medium angelegt:
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Hauptverzeichnis des Medium

\Data.Zip

Verschliisseltes Archiv, das die Daten enthéalt

\patunzip.exe

Entschlisselungsassistent, der den Benutzer
durch das Entschlisseln und Entpacken fiihrt
und am Ende den Viewer startet

\Autorun.inf

Datei zum Automatischen Start des
Entschlisselungsassistenten

\Readme.txt

Datei mit Erklarung zum Medium-Inhalt und
zur Benutzung

\TheLabel.png

Label-Datei, die auf das Medium gedruckt
wurde (Epson, Primera)

\TheLabel.pdf

Label-Datei, die auf das Medium gedruckt
wurde (Rimage)

\Files\

Verzeichnis mit dem 7-Zip-
Entschlisselungsprogramm

\Files\7z.exe

Programm, das der Entschliisselungsassistent
zum Entschlusseln verwendet

\Files\7z.dll

Bibliotheksdatei fiir 7-Zip

14.2 Verzeichnis- und Dateistruktur auf dem PC

Die Datenbank-Dateien des Hipax Robot Managers befinden sich im
Verzeichnis \Hipax Robot Manager 3\.

Standardkonfiguration:
e Windows XP:

C:\Dokumente und Einstellungen\Benutzer\Anwendungsdaten\ Hipax

Robot Manager 3\

e Windows Vista und Windows 7 (verstecktes Verzeichnis):
C:\ProgramData\Hipax Robot Manager 3\

Eingehende DICOM-Daten werden in diesem Verzeichnis
zwischengespeichert und die fertigen Medien werden angelegt.

Die Struktur im Verzeichnis \Hipax Robot Manager 3\ ist wie folgt:

\Hipax Robot Manager\

\database\RobotManager.sdf

Datenbank-Datei fur den Robot Manager

\ContentDefault

Verzeichnis mit dem Inhalt (Content) eines
Standard-Mediums

\ContentDefault\Content

Verzeichnis fir die Content-Dateien (leer)

\ContentDefault\Viewer

Verzeichnis mit dem Viewer

\ContentEncryption

Verzeichnis mit dem Entschliisselungs-
assistenten, der Readme-Datei und der Autorun-
Datei fiir verschliisselte Medien

\ContentEncryption\Files

Verzeichnis mit dem 7-Zip-
Entschlisselungsprogramm

\Data

Verzeichnis in dem die eingehenden DICOM-
Bilder und die zusammengestellten Medien
gespeichert werden
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